




















































































































































































































72 1. KATAI

Let furthey

(1.12) Aix, ¢) = 3 cvwsn,
p=x
(1.13) A = 2 dip+ 1)
px

(1.14) Q,, @/ denote square free numbers having exactly r prime factors.
Let A(c, ) denotfe the set of those n-s for which the inequality

{1.15} JU(my— ex,| = eXy
holds.
Let
{1.16) 1(x, ¢y, €a. &) = Z ]
ne ALy,
. 1€ AL, F)
(1.17) ox. ¢, ¢) = >

p=x
poledle, )

(1.18) Let B(x) denote the number of those p, p~ x for which p+ 1 has no prime
divisor in the arithmetical progression = —} (mod 4).

(1,19} We use sometimes the Vinogradov notation <. We write f =g if the
inequalities f<g, g<f simultaneously hold. The letters B, B,, ... denote
positive absolute constants.

2. Theorems

[z this paper we shall prove the following assertions.

Treorem 1, Leéf o= 1, &= 1, e=0 be consfanis. Then

(2.1) R{x, €,, €5)3< X+ Xxf1% &2
(22) R(x, (i ('2) = (I + g(])) Z C{J(rl){:é}(ri+1),

fTE Ay, &)
n+1l EA{:‘.:, #)
X, ¢, ¢ 5)

2.3 xrelogey €y o
) 1 1. xfl‘f“-'c—g‘(‘-'; log ey +¢; loge,)

<& xi]'og Cyts

TueowreEM 2. For every fixed =10 hold the inequalities
(2.4) X3V = e D (x) < x-x3FED),
(2.5) DH(x) = 2x{x, + (2y— 1)} + O(xLe0),
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wihere v stands for the Euler constant and

(2.6) _\-‘l—’(lé' D vy e L)< x‘f(i )
ey =0 arbitrary constunt.

THEOREM 3. For ¢=1, e=0 the relations

(2.7) Hx, ¢y =1 +oth)) 2 U,
p-—l%:?f, £)
(2.8) Hxy = (1<) Z d(p+ 1),
;:Ll;-?i:’;:‘z. £)
('_{_g) _\-I—elogc o b(}.‘. £ ‘e) o -\"1- loz ¢

.\'-,\‘f dogloge

hold,

THeEOREM 4. Lef e=-0) be a constant. Then

(2.10) T(x) = +ol)) 2 rip+))
i ]J:'_f.lfl, 1
(2.1 My = (L+oly) 2 rip+1)pp+ 1),
7 :~1PE=;1'\'U,s)
2.12) Nexyl 2= e Bx) e xex7d2.
3. Lemmas
et
{(3.1) S(x.e. D, 1) = -Z' plabpm=ly
Din-f=x

73

Using the method of A, I. ViNoGrabov and Yu., V. LInvik which was elabo-

rated in [4] we can prove the following

LEsmA 1. Lef 6=0,c=>1 he arbitrury constants. Then the inequality
(3.2) S(x, ¢, D, = % x¢=1

holds uniformiy for (I, D)y = 1, 1=+ D, D-=x1-%

Lesaa 2, If e=1, Hhen

(3.3) Wx, ey > v x§-e,
Further
(3.4) A(xy = (1+ o) Ax

where A is a sultable positive constan!,
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The inequality in (3.3) is a special case of a more general theorein of M. B.
Bakrean [8] using the new improvements in the theory of large sieve duc to
M. B. Barsax, A, . ViNoGrapov and E. BomsiEr! [T}, [1U], [4].

The asymptotical relation (3.4) was proved by Brenmx in [11] with the
dispersions-methed due to Yu. V. LinNik [6].

Let 7(x, D, ) as usual denote the number of primes p. p-"x in the arithme-
ticai progression ={ (mod D).

Let C{x. D) denote the number of those primes p. p=x for which p+ 1=
=0 (mod D) and have the prime-cdecomposition

p+t=Dg, ... g,
with g.=t(madd), =1, ...,5

LEMwa 3. For fixed 0=0 hold the {nequalities

- X-xt
(3.5) a(x, D) e 222
( #(D)
(3.6) Clx, Dy < X0 7
(D)

wndiforndy for {((, DY = 1 and D=x1-",

The inequality (3.3) is the well known Brun-Titchmarsh inequality (see
f2]. p- 44). (3.6) one can prove using the sieve method of A, SELBERG (see [2],
Ch. 1),

LEMma . Lef N = inpyo o Ppa Pr=Pa= ... <P, Let 1, denote the namber of
those divisors of N which have exactly r prime divisors, end which ure greater than
N7 Then

Proor. Since

I Q,:_\-'(" Y,

QN
(k—l
‘r\fj-,'rr =z H Qr s ‘,\f =1 ,
QN
Q= NP
andl the assertion follows.

LEmMA 3. Let ¢=1, =0 be urbitrary coustants. Let d = c— . Theu

k]
rv
as k— ==,
This assertion is a well known special case of the law of the large numbers

=(l+o(ly) 2 o

jr—-%k1<ok




=l
n
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LEMMa B, For d =0 holds the asvmpiotical relation
_ dYg(n)

n=y 1

= C(d)ling p)* + O(log 1y 1),

where C{d)=0 constant.
We have

S 4V p)

!

= JYs+ DA(s),

n=1
where J(s) denotes the zeta-fuoction of Riemann, and /1(s) is regular and bound-

ed one in Res= T su applying the contour-integration technigque as SELBERG

in [5] the assertion follow.

LEMMA T.
(3.7) T(x) =(1 +ah)C, =,
'YI
(3.8) M) = (1 +00)Cy -
-\:]

C,, C, are suitable positive constunis.

The proof of the relations (3.7), (3.8) goes with the method of LiNNIK or
with the method of HooLey {3] combining this with the large sieve theorent of
BommiEr [4].

4. Proof of Theorem 1.

letd =c—1,d, = c;—1, d, = co— 1. From the binomial-theorem

Uin

{4.1) e = Z}d’ > 1

r=tp Q. n
follows. Lel R(X), Ry(x), Ry(x). R\(xX) denote the sums 2 ¢PV0. Y0+ extending
over those n-s for which .

4.2)  U(n)=(c,—e)xs, U= (¢ + e)xa, U{ti 4 1) =(Ca— &)xy, U+ 1) (Co+ £)Xa
hold respectively.

. i . .
Since — =1 so there cxist suitable constants 8=0, 0=<g~<1, such that
¢

(,d +él % = 1. Applying the Lemmas 4 and 5 and (4.1) we have
c

{(4.3) ol A a 2 1.
0 --;:- LK)y |<¢U(n} Qrin

Q.= n?
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We shall now prove that

(4.4) RAx) = o()x-x(7e:-2, (i = 1,2, 3, 4).
By {4.3) we have
(4.5) Rix) =< 2 df 2;65(.’6, . Q1)

F=hy Qs

d
L, = [—‘ +d l (€ — £)Xs.

€y
Hence by Lemma |

1
Ryx) = x-x{ ! > df ¥ —
i'~_L.| Q,.ﬁx Q,r

~ follows. Using that

(46) 5, 1 . —JIZ' ]t"{ I{\ -‘—B}r-
) w=xQ s ploon! e '

and that L «d(1 — &)X, &=0if 3 ic amall enough we obtain {14) for { = 1.
The proof of (4.4) for i = 3 is similar.
Using (4.3) we have

R = 35 3 Sx ta Qo 1),

where L, = ‘El —~ 5) (€ e)xa=d (14 ra)¥s, if & is small enough.
¢

% 1 4
By Lemma | and by {4.6) we obtain that

Lo Ly 1
Ryx) = x-xf~! > — ' > — L ax-x¢:"1 3 — (% + BY,
) ' rﬁ_z s p) ! rz%‘_g r (

whence the inequality (4.4) follow. The proof of the case i = 4 is similar.
Now we prove (2.1). Hence (2.2) immediately follows taking into account

(4.4).
We have
Lia) in+l)
R e sl>a s iy e 3 1l=
n=x lr=0 Qlr Jl 5=10 Qsin+1 J
Q,.::lfx Qs::lfx

dids

< X 5’ Z“' > > > >3 x-x‘{ﬁ-de
r=0s=0 Qrﬂv; Q’sﬂvx_ Qr 5
applying Lemma 6. So the lower estimation in (2.1) is true.
Further for U{n)-= (¢, )x, there exisis a f-=1 such that

. Ln)
C}_’(") < >dy 3 I,
r=0 Qi

Qent
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and consequently

RO ¢ ) << S di 3 S(% € Qn 1)+ O(Ry0) + O(Ry0) <<
F=0 Q,f»r*
<X x§! > 4| > 1

« X+ xpteE,
r=a 7! ln<x n ’

(2.3) immediately follows from (2.1), (2.2).

5. Proof of Theorem 2.
Since d(n}=2U0), g0
min {dun), dir+ 1)y = 2min U, Uit 1)
and conscquently we have

D ()= xt X WAV o DR, V2, VD) s xe x 30 D
n=x
ne A(] 2, ¢
ne1¢A(l2 <)

Further min (¢, doi+ 1) = Vd(n)-¥d(u+ 1), and so

D) = 220 - 2+ 1)
H=x
The upper estimation of the sum on the right hand side is similar to the
upper estimation in (2.1) and so we omit.
The refation (2.5) follows from (2.4) taking inlo account that

DH(x) = 2D(x)— D~ () O() = 2¢{x, - (2y — DD} — D~(x) 4 O(x'12).

6. Proof of Theorem 3.

We shall prove only (2.7). Hence (2.9) immediaiely follows. The proof of
{(2.8) is very similar.
Let 4,{x), 4(x) dencte the sums 3 ¢U@+Y exiending over the p-s for
pox

which
Ulp+ 1) =(e~e)e Up+ )= (ct &%,

hold respectively. For the estimation of 4,(x) we choose suitable constants

0=4, t=f<1T¥ such that rd +5i—;— = 1. Using (4.3} we have
[

Ay = 2 d 2 alx. Q,, —~1),

r=l, Q="
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def
[—~+5l(c—p)x..-=:c(l—s,)r.,, if & sufficientiy smail. By (3.3} in Le¢nima 3
we have

A (x) = 2 > d— {x,+ B} =o(l)-x-xi71L

'\1;“[,

Similartly we can prove that

Ap(x) < 2 d" Z alx, Q. — 1)
- Qo-rat
: d C e "
where L, = ‘—-——6)(c+ N, = (14 #)x,. and conseyuently
c .

L{xy = a(ly-x-x{-"
Using (3.3) hence (2.7) foilows.

7. Proot of Theorem 4.

The proof of (2.10) and (2.11) goes in the standard way applying (3.6) in
Lemma 3. The upper estimation of {2.12} is the special case of Lemma 3 since
B(x)=C(x, 2). The lower estimation in (2.12) follows from (2.11) and Lemma 7
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ON THE CHARACTERIZATION OF COMPLETELY REGULAR SPACES

By
A CsARZAR
I58 Choir of Anatlvsis, Eitvits Lorand University, Budapest
{Received November 18, 1967}
L. In arder to give a characterization of completely reguiar spaces without
tire use of real numbers, O. Frixg [3] proved the following theorem:

(1.1Y A Ti-space I is complefely regular if and onlv if there exists in I «
system 3 of sels with the following properties:

(1.2) 3 is @ base for the closed sefs;
(1.3) 3 s a laitice®

(LAY Z, 7,3, 2,70/, = 0 implies the existence of Uy 22, U,/ with =,
E-1,e3, U,NU, =10

(1.3y xel', E=Ue3 implics the existence of L¢3 with xeZc U,

The necessity of this condition follows from the fact that the system of
all zero-sets clearly has the above properties. The sufficiency is proved in [3}
by constructing a compact Hausdorff space containing E.

V. 1. Zaicev [6] has showa that, in (1.1), the condition (1.3) can be omitted
and the proof of the sufficiency can easily he reduced to the following earlier
reswdt of Yu. M. Svarxov {4]:

(1.6} Lef & be a topotogical space and G a sysfem of pairs of sels in IZ with the
Jotlowing properties:

(1.7Y  For (F, (Y@, I is closed, G is npen and < G;

(1.8) If (I, ) £Q, then there exist Gy and 7] such that G — ), (F. )<,
(1. H=G.

Then, ff (I, )8, I and E—G are functionally separated i I

* In the obvious sense. Le. with respect to set-theoretical uniem and intersection,
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At the same time, the paper [6] gave another characterization of compietely
regular spaces. It can bhe formulated, in a slightly more general form as there,
as follows:

(1.9) fn order that a T\-space E be completely regular, it is necessary and
sufficient that in E there exist a svstem » of pairs of sets with the following pro-
periies:

(1.10) If (F, GYey, then £ is closed, G is open and F < G;

(1.11) If (F, Gye%, then there exist Gy and G, such thal GG, =B, (I, G)E%,
(E—G, G)e%;

(VA2 If x£G and G is open, then there exists gn F such fhat xe t and {(I",GY£%.

Moreover, the paper |6] contains a characterization of all compactifica-
tions or, which is the same by the classical theorem of Yu. M. SmirNov [3], of
all proximity relations compatible with a given completely regular topeiogy.
It may be formulated in the following form:

(1.13) In the completely regular Ti~space I2 tet W be a systent of sels and B a
system of pairs of sets with the following properties:

(1.14) A is a basc for the closed sefs;
(1.15) If (), GYeW, then Fel, K- Ged, I'CG;

(1.168) If (I, GYeXW, then therc exist G| and G, such that GyNGy, = 0, (I, G)edd
(1.17) If x€G, E—Ge, then there exists an I" with xe F, (I, G)e Q.

To each proximify relation o compatible with the fopology of I there correspond
fwo sysfems U, B, with the above properiies, and fo two such systems W, B there
corresponds a proximify relation by o compatible with the topology of E in such a
manaer that oy, «, = 0 for cach o.

The necessity of the condition in {1.49) follows froin the fact that the system
of all pairs (F, G) where I and £—G are zero-sets and F G clearly satisfies
(L.10), (.11} and (1.12). The proof of the sufficiency, as weil as the proof of
(1.13) is based in [6] on results of P. S, ALEKsAxDROV and V. [, PoNxoMaAREY {1].

The purpose of the present paper is to show that theorems (1.6) and (1.13),
as well as the sufficiency of the conditions in (1.1) and (1.9) can easily be proved
with the help of the methods and results contained in the monograph [2] of
the author. Moreover, in (1.1), we can omit not only the condition (1.3), but
also the hypothesis that E is a T)-space. Similarty, axiom (7T,) may be omitted
in (1.9) and (1.13).

2. Proof of the sufficiency in (1.1)
If 3 satisfies (1.2), (1.4) and (1.3), we may suppose that 8, £¢3 because

the adjunction of 0 and E to 3 does not concern the validity of these con-
ditions.
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Now, for A, BC E, put A=< B if and only if there exist Z and U with Z¢3,
E-Uc8, AcZcUcB. = clearly is a symmetrical semi-topogenous order
in E. Moreover, = C =? since A= B implies

AcZcUcB, Z¢B, E-U¢3,
and by (1.4) there exist U, and U, with

so that A<U,;= B. Therefore <2 is a symmetrical topogenous order satisfying
<9C =9 ([2] (3.6), (3.2]), (3.53)}, and F~ = { <9} is a symmetrical topogenous
structure.

By virtue of [2] (12.61), it suffices to show that F 7 = " where -7 =
= {=,} denotes the tepology of the given space. Now = C =, since the sets of
3 are ciosed, hence <% C <% = =, On the other haud, if x<, V, there exists
by (1.2) a U with xeU, E—U¢€ 3, and by (1.5) we have

xeZclUlcV, Z¢3, E- U3,

thus x = V. Therefore A =,B implies x< B for x€ A, a fortiori x<98 and A <%8.

3. Proof of (1.6)

If € satisfies (1.7) and (1.8), we may assume that (@, 8)¢€, (E, E)€€ since
the adjunction of these pairs does not concern (1.7) and (1.8). Put A< B if and
only if there exists (I, G)€€ such that AcFcGcaB. Clearly < is a semi-
topogenous order, and <= C =<? since A= B implies

AcFeGae B, (F, GG,
hence by (1.8)
Ac FcG,c I oG B, (F, G)e8, (I, G)el
so that A =0, = B.

<* is a symmetrical iopogenous order satisfying <sc =52 ([2] (3.33),
(3.33)) and -7 = {=%} is a symmetrical topogenous structure. If (¥, G)e€,
then F=G and a fortiori <3G, hence by [2] (12.41) there exists a {7, /')
continucus function f: E—~[0, 1] taking the value 0 in F and 1 in E-G. fis
also (7%, 7'sy-continuous, i.e. (-7, 4 )-continuous ([2} (10.12), (10.19),
(9.23)). Denoting by 77 = {<,} the topology of the space, clearly =< C <,
= =, by (1.7), hence =5C =, -7~ €I, and [ is (-7, ¥ P}-continuous
([2] (10.10), (10.12)).

4. Proof of the sufficiency in (1.9)

If § satisfies {(1.10), (1.11), (1.12) in a space E with the topelogy 7, =
= {=,}, we can again assume that (0, 9)€9, (E, E)eH. Put A< B if and only
if there exists (I, G)¢H with Ac/'cGcB. Then = is a semi-topogenous
order. Moreover, <= is symmetrical and satisfies < € <2 In fact, A< B implies

AcFcGc B, (F, 1)eh,

G AMNNALES Sectio Mathematica, Tomns XE.
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lence by (1.11)

4.1 AcltclUcE-GcGaB, (I, G)en, (E—-G, G,) &
Theretore
{+.2) E—BcE-Gcl,cE-G, (£-G, G)en

and E—B=L -G, ci{’— A, which proves the symmetry of <. 'rom {11} we
see that, if A< B, then A =4, and, by (4.2), I — B= E—G,. Using the symmetry
of =, we have G < B. Therefore <7 = {=%} is a symmetrical topogenous
structure. . N

< C =, follows from (1.10), thus <% C <, -7 ?<-%" _ On the other hand,
by (1.12) x=,V implies x=V, hence A-z,B implies A =B and -7, < -5+
By {2] (12.61), the statement is proved.

5. Proof of (1.13)

By |27 (7.26), we may consider symmetrical topogenous structures instead
of proximity relations.

Let -7, = {=,} he the topology of the given space. If & = {2} is a
synunetrical topogenous structure such that &7 = &7 let A = be the system
of all closed sets and B 4 that of all pairs (F. Y with F, E—Ge ~, 1= (.
Then (1.14), {1.13), {(1.16), (L.17) clearly are satisfied (in (1.16), one chooses €
with F=C =G and thcn pntx Gy = int C, G, = int (1-C)).

Conversely, fet Y, B be given satisfying the conditions {1.14) to (L. 17).
Put A= B if and only |f tllere exists (£, GyeVwith A<l Go B Then « isa
semi-topogenous order, and, dq m the prevmus proof, (1.16) ll]lp]llf\ that =
is symmetrical and satisfies < €2 Hence -Z7 = -7 g w={<="} is a symmetric-
al topogenous structure. The -»Lt\ (}T 9 being closed, (1.15) implies I~ <-7, . On
the other hand, (1.14) and (1.17) imply -7, <F77. Henee 77 = -/

Finally, it -7 = {<} is a symmetrical topogenous structure s(ltlsfym;:
T V=T and Y ~, W - are defined as above, tllen Jq[ o B < 77 is obvions.

Lun\’er%eiy, A= B implics A =int B, so that % <« -Ty P also holds.
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UBER DIE DOPPELTE KOMPAKTIFIZIERUNG GEWISSER TOPOGENER
‘ RAUME

Von
A, CSASZAR
1. Lehrstuhl fiir Analysis der Eétvis Lorand Universitaf, Budapest
{ Cingegungenn am 9. Dezember 7967)

1. In der Monographie [2] wurde die Theorie der doppelten Konipaktifi-
zierung von fopogenen Riumen ausgearbeitet und spiter in [3] auf beliebige
syitopogene Riume verallgemeinert. Es wurde insbesondere gezeigt, dafl diese
Theorie im Falle eines symmetrischen fopogenen Raumes mit derjenigen der
Smirnovschen Kaompaktifizierung (vgl. [8]) des assoziierten Nachbarschafts-
rawmes zusammentallt,

Der Zweck der vorliegenden Arbeit ist nun die doppelte Kompaktifizierung
topogener Riume in gewissen speziellen Fillen nédher zu untersuchen. Die in
Frage kommenden topogenen Strukturen wmfassen v. a. die Topologien, sowie
ginen wichtigen Typ der Nachbarschaftsstrukiuren, der in engem Zusammen-
hang steht mit den in [6] untersuchten normalen Basen und z, B. die mit der
Sitone— Cechschen bzw. mit der Alexandroffschen Kompaktifizierung verbun-
denen Nachharschaftsstrukturen enthidlf. Es wird sich herausstellen, daff die
Konstruktion der doppelten IKompakiifizierung in den untersuchten speziellen
Fallen sich im wesentlichen auf das Wallmansche Kompaktifizierungsverfahren
{vgl. [10}) zuriickfiihren ldsst, und daB die Wallmansche Kompaktifizierung der
topotogischen Riume in cinfacher Verbindung mit der doppelten Kompakti-
fizierung stelt.

Die Grundlage der folgenden Uniersuchungen bildet eine Reilie von Tai-
sachen aus der Filtertheorie, die in speziellen Fillen allerdings und sehr wahr-
scheintich auch in allgemeiner Form wohlbekannt sind, aber der Volistindig-
keit halber hier zusammengestellt werden.

2. Es sei E eine nichtleere Grundmenge. Ist & ein System aus Teilmengen
von £, so wird cin (echter) Filter 8 in E ein 2- Filfer genannt, wenn er eine aus
lauter Mengen voir & bestehende Basis besitzt. Ein maximaler E-Filter, d. .
cin solcher &-Filter, der in keinem anderen &-Filter als echte Teilmenge ent-
halten ist, heille ein Ultra-S-Filter.

(2.1) Ist @, ein Raster, so bilden diejenigen Teilmengen von E, die eine
Menge aus &, als Teilmenge enthalfen, den kieinsten €, enthaltenden E-Fifter.

63';
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Da die Vereinigung einer nach der Inkiusion linear geordneten Menge von
&-Filtern offenbar ein ©-Filter ist, erhidlt man aus dem Kuratowski— Zotnschen
Lemma;

(2.2) Ein beliebiger - Filter (st irt mindestens einem Ultra- S-Filter enthalten.

Besanders interessante Eigenschaften besitzen dic S-Filter, wenn 3 ein
Halbverband, ein Verband oder ein Ring in £ ist. Dabei verstehen wir unter
einem Halbverband in E ein Mengensystem % aus Teilmengen von E mit den
folgenden Eigenschaften:

(2.3) 8, Ech, :
(2.4) Aus H,, Hoc$ folgt HiNI,£5.

Ein Verbuand in E ist ein =elcher Halbverband R in £, der noch der folgenden
Bedingung geniigt:

(2.5) Aus V, Vo folgi V U V,eX%,
Ein Ring in E ist ein Verband R in £ mit folgender Eigenschatt:
(2.6) Aus Ret folgf E—ReR.

im folgenden wird der Ausdruck ,,in E* im allgemeinen weggelassen, also
einfach Halbverband, Verband bzw. Ring geschiriehen.

n
(2.7) Ist © ein Halbverband, so bilden die Mengen der Gestali \J H, (H,c9,
1

n=1,2, ...y den kleinsien »» enthaltenden Verband 8. ¥ heisst der von $ er-
zeugte Verband.

(2.8) Ist W ein Verband, so bitden die Meungen der Gestalt E—V (V<¥B)
einent Verband, der mit L% bezeichnet wird.

(2.9) Ist B ein Verband, so bilden die Mengen der Gestalft V,—V,
= Vi(E—Vs) (Vy, Vo< ) einen Halbverband 9. Der kieinste $ eniha!fende
' Verband ist einn Ring M. ist der kieinsle W enthaltende Ring und he:ﬁf der von B
erzeugle Ring.

Bewels, Es geniigt zu zeigen, daB der Verband R tatséichlich ein Ring ist.
Nun hat ein Element von R nach (2.7) die Gestalt

R = LII {(ViT(E=W))} (V, W),
Daraus ergibt sich
R—"]((E Vauw,) = ; ﬂX

ifr

wobel [ eine endliche Indexmenge durchiduft und X; = E—V, oder X;; = W
filr jedes fund i = 1, ..., n ist. Aus (2.8) sieht ma, dab

A X, = UN(E-U)
=1

ist mit U;, Uje®, atso E—R<R.
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(2.10) Dazu, dap ein S-Filter 5 ein Ullra-2- Filter sei, ist die folpende Be-
dingung hinreichend und, falls € ein Halbverband ist, auch notwendig:

{2.11) aus SeZ fotgl entweder S¢s oder E—S¢8,

Beweis. Ist (2.11) erfiillt, s0 sei s, o6 ein E-Filter. Aus A3, folgt die Exis-
tenz von Se3, mit Sc€, Sc A. Da E— S¢g unmiglich ist, muB $£38 und damit
auch A¢é bestehen, so dall 5 =s.

st & ein Halbverband. so sei s ein Ulira-£-Filter, S . Falls K- 8§45, so
ist SNA=0 fiir A¢s, und die Mengen der Gestalt $ns (S’¢5N &) bilden
einen Raster, der nach (2.1) einen \_-FI“CI & D& erzeugt. Aus 8 =% und S¢8§;
folgt also Scé.

(2.12) 3 sei cin Halbverband, der den Verbund B erzeugt. Dunn sind die
Ultra--Filter mit den Ultra-B-Filtern identisch. Ist noch VCScR, wobei R
den von R erzengien Ring bezeichinet, so ist jeder Ulira-$>-Filter ein Ulira-Z- Filter.

BEweis. Nach (2.7) und (2.9 haben die Elemente Ve®R bzw. ReR die
Gestalt

"
2.13) V=UH (Hen),
1
it
(2.14) R= U(V,UE-W)) (V. W,eQ).
1

Ist § ein Ultra-§-Filter, so wird gezeigt, daB jede Menge Se & die Bedingung
(2.11) erfiillt, falls Hc E W ist: da § offenbar ein Z-Filter ist, folgt daraus die
zweite Behauptung.

Nun sei zuerst S€®B, §=V mit dem unter (2.13) stehenden V. Aus H.ch
fiir mindestens ein / ergibt sich Veb; trifft das nicht zu, so gilt nach {2.10)
E—H.ehfiir 1 =iz, also

H
E—-V = N (E—H)¢n.
1

Dann sei § = VN (E—-V,) mit V, V,e¥. Aus V,el), E~V,el folgt
Seh. Ist E—V,eh, so ergibt sich £~V , cE—S¢h. ebenso hat V.<h die Be-
ziehung V,< E—S¢l zur Folge.

Endtich sei S = U D,mit D, = V, N (E-W), V,W,c¥ Da (2.11) fir

D, statt § giiltig ist, an dieselbe Beziehung nach dem obigen Gedaunkengang
auch fiir § bestehen,

Nach dem bisher bewiesenen ist jeder Ultra-9-Filter ein Ultra-¥-Filter.
Es sei umgekehrt v ein Ultra-B-Filter. Es geniigt zu zeigen, daf v ein H-Filter
ist, denn er muf dann offenbar ein Ultra-D-Filter sein. Nun folgt aus Aco
die Existenz von Vep ¥ mit Vo A, und V hat die Gestalt (2.13). Dann gilt
H.ev fitr mindestens ein 7, sonst hidtte man ndmlich E—H ¢v fir |=5i=n

n
und E—~V = M (E—H)cv, Somit ergibt sich Hyc Vo A, H,co 015, womit
i

alles bewiesen ist.
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Es seien nun = und I zwei Systune aus Tetlmengen von E. Ein L-Flitel‘
t hieisse E-forfsefzbar, wenn es einen S-Filter & gibt mit 35t

(2.15) Ist T ein Halbverband, so gibt es zut jedemn E-Filfer & efnen (selbstver-
stidndlich ‘,-fmtqetzharen) graften X-Filfer t mit tc&, und zwar 1=3(5) ist der
vomn Raster 8N erzeugte Filter.

-~

N7 ist tatsdchlich ein Raster, da E<sn X und aus 7. 72573 immer
T \NT,esN3 folgt. Der von 17T erzeugte Filter ist offenlnn der omﬁte in ¢
enthdltenc -Filter,

(2.10) Ist X ein Halbverbund, so Lift ein beliebiger muxintater 2- fm isetzbarer
T-Filter t siclt in der Gestalf t = I(3) darsiellen niit cinem Ultra-S-Filter s.

Es sei 2, ein Z-Filter mit & St Nach (2.2) existiert ein Ultra-Z-Filter 5 mit
$oe,. Aus (2.13) folgt, dass I($)ot ein E-fortsefzbarer I-Filter ist. und aus der
Maximalitéil, von tergibt sich I(%) = t.

Als Umkelirung beweisen wir:

(2.17) Es sefenr T umd I Hutbrerbinde mit der Eigenschuft
(2.18) uus Se 2 folgt £E—SeX

Danr st der Filter X{(s) ftir einen Ullra-Z-Filter ¢ efn muxinaler S-forisetzbarer
I- Fiiter.

Ist in der Tat t=3(s) ein E-fortsetzbarer T-Filter mit ¢, ot, wobei § einen
&-Filter bezeichnet, so folgt aus A<t die Existenz von 72103 und Ses,712
wit A>T>58. Nach (2.10) besteht entweder S<s oder £—-S<5. [ul ersten
Falle gilt Te«N 1, daher A¢ I(2). Im zweiten ergibt sich nach (2. 18) E-S<s 7 3,
daher E—S¢ ¥(s)c e, im Widerspruch mit S5, Also A Iy und t = I(8).

(2.19) Sind 2 wnd X Hathverbinde mif der Eigenschiaff {2.18), so ergibt dic
Bezieltiy t = I(s) efne eineindeutige Abbrldurw der Menge aller Ulira-Z-Filfer
aiif dic Menge atler maximaler Z far{&etﬁ*hm er I-Filter.

Es geniigt zu zeigen, dall I(5) = I(s,) fiir je zwel Ultra-Z-Filter 5,5, .
Es sei 2.B. AAcs,, Ads,. Dann existiert S£s, 72 mit ,—\')S und natirlich §-<4,.
Aus (2.10) folgt E—Ses,, nach (2.18) ist auch £—8<3, woraus E-—-Se3(s)
sich ergibt. E—S<3(g,)Cs, ist aber uunmqluh da 5—_»:1 ist.

Ein Filter, der zugleich 2-Filter und I-Filter ist, heisse ein Z-I-Fiiter. Ein
salcher Filter ist natiirlich ein E-fortsetzbarer I-Filter,

(2.20) Es sei I einn Halbverband mit der Elgetischaft
(2.2) aus S T.Sc E, T3 folot die Existenz von
S,e& Tied it Sc TS ct.
Dann ist I{s) fir einen belichiven Z-Filier s ein Z-I-Filter, und ‘cin
maxinuder Z-jortsetzbarer T-Filfer (st efn maximaler S-3-Filter. Ist auch & ein

Hatbverband und ist noch (2.18) erfiilit, so fallen die maximnalen Z-fortsetzbaren
T-Filter mit den maximelen Z-T-Filtern zusauimen.
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BeweErs. I(3) ist ein I-Filter und auch ein 2-Filter, aus A¢ 3(s) folgt ndm-
Hieh die Existenz von TeINIEyund SeE NS mit AoT oS, so dab es nach
(2.21) zwei Mengen S, cZund T,¢Xgibtmit ScT,cS,<T. Daraus ergibt mh
T e3E)und §¢& ’M_() S, A .
Ein maximaler E~fortsetzharcr I-Filter hesitzt nach (2.16) die Form (%)
und ist daher ¢in E-3-Filter, und zwar natiirlich ein maximaler &-3-Filter. Sind
noch die weiterent Voraussetzungen erfiillt, so ist ein maximlaer £-I-Filter t
als S-fortsetzharer I-Filter in einem Filter der Gestalt £(8) mit einem Ulira-
Z-Filter s enthalten, der als 2-I-Filter mltt identisch sein mufBl. Nach (2.17} ist
also t auch ein maximaler S-forisetzbarer I-Filter.
(2,19 undl (2200 entnimmt man:

(2.22) Sind = wnd I Halbverbdnde mit den Eigensclaften (2.48) und (2.21).
so steften die maxinalen ZS-3-Filler t miftels t=73(3) it den Ultra-Z-Filfern
s {n cincindeutiger Beziehung.

3. Nach [2}, (16.90) [d6t eine doppelte Kompaktifizierung sich fiir einen
topogenen Raum [E, 7] folgendermaBen konstruieren. Man wihlt eine Menge
E’' 5 E und ordnet den Elementen x¢ £ — £ eineindeutigerweisce die in bezug anf
{7 nichtkonvergenten, komprimierten, runden Filter 3(x) zu. Den Elementen
xe E werden durch s(x) die entsprechenden Fundamentalfilter zugeordnet.
Nun setzt man fiir Xc E

(3.1) X)) = {x 1 Xes(x)).

Mit der Bezeichmung {<} = @ sei

(3.2) A -tB e es gibt A, B mit A<B, A'cl(A). MB)=B
und

(7 = {-ﬁ"‘f}_
Dam ist [£7, €] eiue doppelte ompaktifizierung fiir [E£. &}
Was nun dic in der obigen Konstruktion vorkommenden komprimierten
runden Filter betrifft, kann man folgendes heweisen:

(3.3) {11 etnem beliebigen svitopogenen Rewm fullen dic komprimicrien runden
Fifter mit den maximalen runden Fillern zusammen. (VgL [9]. L2.2,

Bewers. Idie komiprimierten Filter des syntopogenen Raumes |E. 3|
sind mit den Koraprimicrten Filtern des Raumes [E, &' identisch (s. [2],
{15.47)}. und «ie runden Filter vou [£, ] stinunen mit denjenigen von
[£. 8] iiberein {s. l[ {16.42)), Es werde {=} = &' gesetzt.

Sind nun s und 5 s runde Filter in bezug auf &, und setzt man voraus,
daBl ¢ kempeimtert ist und B€§ —s5, so sei AE.\.‘, A=58. Da s kemprimiert ist
und Bq-, mul E— Acécs” hestehen im Widerspruch mit Aes’. Daher ist
3" =&, und ¢ ist ein maximaler runder Filter.

Umgekehrt sei jetzt s ein maximaler runder Filter in bezug auf J¢. Ist
A= B und =elzt man voraus, dal Bas, E— A4s, so wihie man mit Hilfe von
Axiom (S,) eine Folge {8} mit den Eigenschaften B, = B, A=58, [« 5
(i = 0,1,2, ...} Offenbar ist

r= {8, B, B.. ...

——
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ein runder Raster. Aus A(M)s = © folgt y(N)8 = #, und ¥(N)3 ist ebenfalis
ein runder Raster, der einen runden Fiiter 8 58 erzeugt. Aus der Maximalitat
von & folgt 8" = §, also By = B¢g steht mit B¢ im Widerspruch. Daher ist 3
komprimiert.

Nun sind die runden und insbesondere die maximalen runden Filter in
cinem gewissen Typ der topogenen Riume leicht anzugeben. Um diesen Typ zu
definieren, seien M und N zwei Verbdnde in E. Das Paar (3, N) heibe normal,
wenn folgende, der Bedingung (2.21) entsprechende Bedingung erfiillt ist: Aus
Mc N, McI, NeQ folgt die Existenz von M, ¢ M, N, e N mit Mc N,cM,cN.

Man beweist nun leicht:

(3.4) Ist (IR, M) ein normales Puar von Verbinden, so wird durch
(3.5) A< wBe esgibt McIR, NeR mit AcMcNcB,
Oy, o = { =, w)
eine topogene Struktur auf E definierf. Die in bezng auf Oww runden Filter
Satlen mit den M-N-Fiitern zusammen.

BEWEIS. <., w ist offenbar eine topogene Ordnung auf E. Aus A=<w u B
folgt nun

AcMcNcB, MciR, Nc¥,
und nach der Normalitidt von (0, M)
AcMcN,cM,cNc B, MeIR, NoR,

also
A=a, N, <, uB,

so daB "Og, w einte topogene Struktur ist.

Ist 5 ein runder Filter in bezug auf "Cw w, so folgt aus S<& die Existenz
vont 5,68 mit 8§, =8, alse mit

SjcMcNcS, MeW, Ned
Da M, N¢3 ist, muld 5 ein M-N-Filter sein.
Ist 6 umgekehrt ein IM-N-Filter, so ergibt sich aus S¢s die Existenz von
NeN, N §, dann vonn MeM, Mc N, also M =qu wS, so daB 3 rund ist.
Aus (2.22) und (3.4) ergibt sich nun:

(3.6) OR, M) se¢i ein normales Paar von Verbiinden mit M* M (vgl. (2.8)).
Dann stehen die maximalen runden Filter 8 von "Oa, w mitfels & = m) mit
den Ultra-M-Filtern m in eineindeutiger Beziehung.

Das Paar (M, M) von Verbinden sei reguldr genannt, wenn aus xe NeN
die Existenz von AM¢IR folgt mil xe Mc N.

(3.7) Ist (M, M) ein reguldres und normaies Paar vor Verbdnden, so bildet M
eine Basis der zu ’Ugy,w assoziierfen klassischen Topologie.

Aus I-c:{;];_gzv fOlgt namlich X o=, o V, aiso xe McNcV, ME’-]R, NESJE;

aus xe NV, NeBt ergibt sich umgekehrt xe Mc NcV, MciR, also x = wV
und x -~ aV.
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(3.8) Es sei (N, M) ein reguidires und normales Paar von Verbdnden mit
WxcN. Fiir x¢ E bezeichne m(x) den vont den x enthalfenden Mengen MeIR er-
zeugten Filter. Dann ist m(x) ein Ultra-3R-Filter; solche Ultra-M-Filfer seien
triviale Ultra-IM-Filter genannt. Ein maximaler runder Filter von Omw st
genau dann konvergent, wenn der im Sinne von (3.6) zu ihm gehdrende Ulfra-M-
Filter trivial ist, und zwar ist f(wy—x mit w = m(x) gleiclmertig.

Bewers, Die den Punkt x enthaltenden Mengen von 3R hilden offenbar
einen Raster, der nach (2.1) einen M-Filter m(x) erzeugt. [st MeM, so folgt
aus x¢ M offenbar Mem(x), aus x4 M ergibt sich aber xc E—MeWM, also
xeMCE—M, M, e und E—-MeIk. Nach (2.10) ist m(x) ein Ultra-i-Filter.

Es sei nun m ein Ultra-M-Filter, 3 = M(m). Aus 8—x folgt Bcm~x und
daber m = m{x), denn sonst gibe es cine Menge Mem—m(x), x¢ E— M¢WM,
so daB E—M nach (3.7) eine Umgebung von x wire, die keine Menge von
enthilt, Umgekehrt folgi aus m = m(x) und xe N¢R die Existenz von Mo
mit x¢e MCN, also mit Mem und NeR(m), so dall - x

Uns wird im folgenden besonders der Fall interessieren, wo iy 9 sym-
metrisch ist. Zu diesem Zweck sei hemerkt:

(3.9) Ist (M, Ny ein srormales Paar von Verbdnden, so ist (W*,IN*) ein chen-
solches Paar, und

[3
A, W T S W Wit

Nun heisse der Verband 3R in E reguldr bzw. normal, wenn das Paar (0, I*)
reguldr bzw.normal ist. (Vgl. [ 1], Definition 2.3.} Aus dieser Definition folgt leicht:

(3.10) Der Verband Wt ist genau dar normal, wenn aus M, M,e M. M N M, =
= U die Existenz von N, N.¢ W* folat mit

M,cN,. M,cN, N,NON, =0
Aus (3.5) bis (3.9) erhdit man nun:

(3.81) Ist WMein nornrater Verband, so {st Gy, oo efne synunetrischie lopogerie
Struktur auf E. Die Gy ae-runden Fifter failen mit den IM-M*-Filtern zusam-
men, Die in bezug auf "Gw o maximalen runden Fifter 3 stehen mitlels 8 =
= W*(m) mit den Ultra--Filtern m in eineindeutiger Bezieliung. Ist noch I
reguldr, so bildet IM* eine Basis der zut ’?lm ans assoziierfen klassischen Topologie.
Die Beziehung W*m)—~x Ty we) ist, far cinen Ultra-M-Fitter m, mif m =
= m{x) gleichbedeutend.

Fiir einen symntetrischen topogenen Raum [E, Ouy axe], Wobei M ein re-
guldrer und normaler Verband ist, 1aBt nun efne doppelte Kompaktifizierung
sich folgendermafien angeben:

(3.12) Sei WM ein reguliirer und norinaler Verband in E. Fiir x¢ E sei m{x)
der ru1 x gehgrende triviale Ultra-M-Filter, und eine Menge E' D E sei so ausge-
wihit, deff zu den Elementen xe E'— E miitfels wm{x) die nichitrivialen Ulira-M-
Filter eineindeutig zugeordnet werden. Fiir X = E sei -

(3.13) Xy = {x: Xem(xy,

ferner sei, mit der Beveichnung == —a ayr,
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(3.14) A ="Bo es gibt Mo, N mit Mo N, Acm(M), n(Nyc B’
gesetzi, Dann ist O7 = [ =™} eine svmmclrische topogene Strukiur auf E, nod
[L’ ‘G7) ist cine a‘oppc.-‘fe Kompaktifizierung von [E, T, w1

BewErs. Wir setzen
s(v) = MF(m{x))

fiir xe £ — E und bezeichnen mit s(x) den za x gehdrenden Fundamentalfilter
fir xe E. \aLII (3.3) und (3.11) hat man dann den Punkten x€ E'— E die in
bezug auf Gy ge- = Gan, = nichtkonvergenten, kemprimierten., runden
Filter 8(x) cineindeutig zugundnel.

Wit zeigen nun, dulﬁ die durch (3.1) und {3.2) definierte Ordnung -z mit
der durch (3.13) und (3.4 definterten Ordnung <" zusamuenfilit. o der
Tat gilt A"="B5" nach (3.2) genau dann, wenn es Mengen A und B giht mit

A{g‘l;.\‘]_l;‘B. .4'Ch(z’—\), h‘(B)CB,
abso nach {3.3) genau dann, wenn ¢s Meagen A2, NeWt* gibt mit
(3.15) McN, Acl(M), KN)c s

(man beachte, dalb X< Vo FE offenbar (XY (Y)Y zur Folge hat). Aus M=
NeDF folgt nun
{3.15) Ay (M), MNY = m{N), (MeWl, Nega¥),

Fiir xef( M), d.h, Mes(x) hat man namlich entweder x¢ £, also x< M und
daher auch Men(x), oder xe EX— E, MeM*(mx)) und erst recht Azm{x):
in beiden Fillen ergibt sich also x&m{M). Aus x< (N}, d.h. N<s(x) folgt, fur
x¢ &, offenbar x¢ N und wegen der Regularitit von D anch Nz m(x). flirxc E'— I7
aber NeOF(nmixyy und erst recht Nem(x). SchlieBlich ergibt sich aus x2 (i),
Lk, Nem(x). fitr xe £ offenbar auch xe N, also N<§(x), fiir x£ E"— E ehenfalls
NeMHmyxy) = s(x). Besteht nun (3.13), so hat man nach (3.16)

MYy m(AD., m(N) = !r(N)

also

{(3.11) Acm(M)., s(NY B, Mo, NgIk¥;

wngekehrt folgt aus (307 und Mo N wegen der Normalitidt von I8
MaoN cMoN, MW N oI,

aise nach (3.16) und der evidenten Beziehung

XcVYCE = m(X)ycm(Y)
auch
m{MYycm(N)) = I(N)CI(AL), BN) = miN),
also ’
A'c (M), h(NYC B, Mg, N2IWF

Daher ist A7 78" tatsdchiich mit 4" -="8" gleichbedeutend.
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Um den Bewets zu vollenden iniissen wir noch zeigen, daf <™ eine sym-
metrische topogene Ordnung auf E” ist. Das ist eine einfache Folge der Formeln

(3.18) m(XNY)y = m(XyNnm(Y) (X. YCE)
(3.19) m(M UMY = m(M)Uni(M,) (M,, M,c M),
(3.20) N UNY) = m(N)YUm(N,) (N, N.cI*),
(3.21) m(E— M)y = E"— (M) (M),
(3.2 HE—N) = E' —m(N) (NeM*).

Hier ist (3.18) eine unmittelbare Folge der Definition (3.13). (3.21} und {3.22)
ergeben sich aus der Tatsache, dall LIIC Filter m(x) lldCh (2.12) Ultra-R-Filter
sind, wobei M den von M erzeugten Ring bezeiclmet, der natiirlich auch den
Verband M* enthilt; daraus foigf nach (2.10), dafi ein Ulira-9%-Filier m(x)
von den Mengen M und E—M bzw. N und E—N eine und nur eine enthilt.
Schlieblich folgen (3.1%) und (3.20) aus (3.18). (3.21) und (3.22):

(MU My) = E'—n(E—(MUM,)} = E'—m((E—-M)(E-M,)) =
E '~ (m{E— MY m(E—M,y)) =
= (E'—m(E—~MPU(E —n(E—M))=
(M YU (M),

und man kann M, durch N, M, durch N, ersetzen, Damit ist (3.12) bewiesen.
Es sei noch hemerkt:

(3.23) Ustter den Voraussetzungen von (3.412) ist m(W) ein reguidrer und jor-
nmm Verband in E’,
m{y = [E —mfM)y : M) = m(IM*)
1l
{3.24) ra ey, mex

BEwEIs. Aus (3. 18) und (3.19) folgt, dab D) ein Verband in £ ist (ndm-
Veh pHE) = E7. und die Gleichung m{‘“i)* = m{M*) ergibt sich aus (3.21). Ist
xvem(N), NOIRF, so ist New(x), und es gibt MeIM mit Mcm(x), MCN, also
mit xe m{AM)Yc m(N). Somit ist m(IM) ein reguiiirer Verband. Aus m{(M)c m(N},
Mo, Nedi® folgt nun Mc N da

{3.25) MY TTE = Al (MaW), m(NYE = N (Nedt¥)

ist, woraus die Inklusionen < trivial sind, im ersten Falle ferner auch das
Zeichen >, im zweiten dagegen mubl noch die Regularitat von M in Betracht
genommen werden. Dann gibt es A, IR und N e ¥ mit Mc N, c M, cN und

m(Myc m(N )Y m(Myc m(N),
nMYEm(M), (N mNNE.

Also m(M) ist ein normaler Verband, SchlieBiich ist (3.24) eine unmitteibare
Folge von (3.14).
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Die Voraussetzungen von (3.12) sind speziell erfiillt, wenn der Verband %
ein Ring in E ist. Dann ist ndmlich M* = M, woraus sich leicht ergibt, dad
der Ring M ein reguldrer und normaler Verband ist. Die Ordnung -z, s+
kann man in diesem Fall so beschreiben:

A<am, msB< es gibt MeM mit Ac McB,

s0 daB <, e einfach mit der vom Mengensystem IR im Sinne von [2], (2.1)
erzeugien Ordnung identisch ist, Ebenso wird =™ nach (3.14) vom Mengen-
system (M) erzeugt:

A’ ="B" = es gibt McIW mit A'cm(M)yc B’.

Nach (3.18), (3.19) und (3.21) ist (M) ebenfalls ein Ring in £
Im folgenden untersuchen wir allgemeiner den Fall einer von einem Ver-
band erzeugten topogenen Ordnung.

4. Es sei nun P ein Verband in E. Nach (3.4) ist (B, P) offenbar ein regu-
lares und normales Paar von Verhéinden. Mit der Bezeichnung —=q= =g ¢ ent-
ntimmt man (3.5):

(4.1) Ist P ein Verband in E, so wird durch
{4.2) A<=qB o esgibi Pe P mit AcPcCB
die von B im Sinne von [2], (2.1) erzeugte topogene Ordnung definiert,
Cu={<g}

isf eine topogene Struktur wuf E. Die in bezug auf Oq runden Filter follen mit
den B-Filtern zusammen.

Aus [2], (2.9 und [2), (3.32) crgibt sich nun leicht mit Hilfe von (2.8)
und (2.9):

(4.3) Jst P ein Verband, so gelfen die Formein
"='-f15= e, -a:fﬁ: =< W,

wobei W dent von B erzeupten Ring bezeichinet.
Aus (3.7) folgt leicht:

(4.4) Der Verband R ist eine Busis fiir die zur Topologie T% assoziierte
ktussische Topologie.

Die Konstruktion einer doppelten iompaktifizierung von [£, Gy] kann
nun folgendermafen geschehen:

(4.5) P sei ein Verband in E, W bezeichne dett von 3§ erzeugten Ring, und
wir sefzen L. = PB*. Fiir xe E sei ©(x) der zu x gehdrende triviale Ulira-R-Filter,
und E'DE sei eine solche Menge, dafi 1(x) deni Elementen ven x¢ E' — E einein-
deatig dic nichtirivialen Ulfra-R-Filter zuordnet. Fiir X < E sei

(4.6) r(X) = {x: Xex(x)}.
and es werde fiir eine beliebige fopogene Ordnung < auf E
(4.7) A'="B o ey gibt A, B mif A= B, A'cr(A). (B)c B’
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[ cr

gesetzl. Dann sind =%, =c ==Y, =% = =y lopogene Ordnungen auf E’,
die der Reihe nach von den Systenien r(ﬂé) r(3),r(R) erzeugt werden, und [E°, Gy )
[E, Cusy), [E, O] sind doppelte Kompaktifizierungen der Reilie nach
van [E, Og], [E, G, [E, Onl.

BeEweis. Wendet man (3.11) fir M = N = N an, so sielit man, daB die in
bezug auf Ty = O (5. 4.3)) nichtkonvergenten, komprimierten, runden
Filter die Filter M(x(x)) = t{x) mit x€ E’ — E sind (vgl. auch (3.3)). Setzt man
daher 3(x) = x(x) fiir xe E'— E, wihrend 3(x) fiir x¢ E den zu x gehdrenden
Flimdamentalf:ltea beze:chnet, so wird, mit den Bezeichnungen (3.1), (3.2),
=g = =g In der Tat, A’ <3 B’ besteht genau dann, wenn es Mengen A, B
gibt mit A~ B, A'ch(A). hi{BYc B’, also genau dann, wenn ¢s eine Menge
P gibt mit

(4.8) Ach{Pycb’, PecX.
Nun folgi aus (3.16), angewendet fiir 3 = I¥ =N, die Gleichung
(4.9 MR) = r(R)y (ReN),

insbesondere A(P) = r(P) fiir PeP. Somit ist A’ < 4B mit der Existenz von
P mit

(4.10) Acr(PMya B, PeB
gleichwertig, also mit der Existenz von A, B mit
A=guB, Acr(d), r(B)ch,

d.h, mit A%<y B’ nach (4.7). Aus (4.10) sieht man, daB =g von r(B) erzeugt
wird. (3.18) und (3.19) {ebenfalls fiir m=n diwewmclet) entnimmt man,
dab #(f) cin Verband in E” ist. sa daf = 3 cine topogene Ordnung auf E’ darstellt,
und [E (J,(L)] ist tatséichlich eine doppelte Kompaktifizierung Tir [E, O],
da =% ==§ beqtcht

Setzt man £ an die Steile voul B, so peht P offenbar in 2, 8 in P und N
in sich selbst iiber, so daR <% von r(2) erzeugt wird und [E “Crzy] eine
doppelte Kmnpaktiflzmlunsg von [E, ‘O¢] ist, wihrend die Glelchung g =
= < aus (4. 3) folgt. Gibt man endlich die Rolle von B dem Ring 9, so gehen
auch !“ unnd R in N diber, und man erhitt die Ghrigen Behauptungen.

Versteht man noclt sinngeméilﬁ, fiir einen Verband £ in E7, unter B* die
Gesamtheit der Mengen E'— V’ (V'€ %), so kann man noch behaupten:

(4.11) Unter den Voraussefzungen von (4.5) ist r(Py* =r(P*) = r (D), und
r(R) ist der von r(B) erzeugle Ring.
Das folgt aus (2.7) bis (2.9) mit Hiife der Formeln

(4.12) HRURY) = r(RYU(RY),
(4.13) R, NR,) = r(R)YNr(R,),
(4.14) HE—R) = E'—r(R)

(R! R]_y R2€:R)-
die sich aus (3.18) bis (3.22) mit Wi = R ergehen.
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In (4.3) wurde die nach [2], (16.93) im wesentlichen cindeutig bestimmte
doppeltkompakie Erweiterung von [E, ©y] angegeben. Kompakte Erweite-
rungen kann es aber noch andere geben. Mit diesen heschaftigt sich der folgende
Satz:

(4 15y Unter den Vor aussetzuigen o0 (4.5) sei E7 die Menge derjenigen
XCE far diev(x)ein Ultra-Q-Filter isf. Dann ist jeder Unferramm [K, Oyt K]
mil E"CKcE kompakt, und [E*. Ouy|E¥] ist, niit der Bezeichnung E* =
= EUE", der kicinsie E enﬁmﬁcmh kompakte Unterruant vont [E' Gyl
EoE pilt genun dann, wenit el reguldrer Verband ist; in diesent Fall ist also
[E”, (),(,_)'J':, "] der kieinste E enthattende kompakic Unterraum von [£7. O]

Beweis, Nach (2.12) ist jeder Ultra-L-Filter cin Ultra-M-Filter, so daB
alle Ultra-2-Filter tatsidchlich unter den Filtern v(x) {x< E7) vorkommen, und
{t(x) 1 x€ E7} stellt alle Ultra-L-Filter dar.

Nach 4 4 und (4.5) hlldLl F(P) eine Basis fiir dic zu Thessy assoziierte
klassisclle Tnpulugie. Daber folgt dic Kompaktheit von [K, Gnq, K] fir
E"”c: K E aus der Tatsache, daBl man aus jeder Uberdeckung

(1.16) Efe JrP)  (Pe¥)

von E” cine endliche Uhcrdcckung sogar vorr £ auswihlen kann, Wiire es
nicht der Fall, so gilte, fitr jede endliche Teilmenge ' {, die Ungleichung

_l_JVl'(P,-) =

also nach (4.12)
P = E ("] ist endlich).

Lyie Mengen

E— U Pes,  (I'clist endlich)
i
hilden also einen Raster, und es gibt nach (2.1) und {2.2) einen Ultra-L-Cilter,
der alle diese Mengen entlnlt Nach dem oben gesagten ist dieser Ultra-L-
Fitter von der Gestalt ¥{(x,} mit einem passenden Punkt x,€ E7, so dai}

T— U P gr(x,), UJr Pogr(x,),  xpir( L-!‘ P;‘) = l.i_ riP,)
i [0 il igf

fiir jede endiiche Menge /"< f. Das steht mit (1.16) im Widerspruch,

Es sei nun £, eine Menge mit der Eigenschaft., daf Ec K, E” und der
Unterraum [£, (J,f]_,IE ] kompakt ist. Wir zeigen, dal £, die Menge E” cnil-
hilt. Aus x¢ £ — E folgt ndmlich, daB r(x) ein Ullra-Z S-Filter und daher in
bezug auf Oy komplnmmt ist (vgl (3.3) und (4.1)). Dann ist aber t(x) auch
in bczugr auf (/L = T komprintiert ((4.3) und [2], (15. 47y), ferner auch in
hezug auf "y ! E, ([2], (15.52)). Daher konvetgteltr(\} in bezug auf Oyl E,
gegen einen Punkt VEE, Aus X€E”"—E, ¥ = x wiirde aber v(v) = t(x) folgen.
so dafl es nach (2.10) zwei VIengen R, Rr,eh geben mibie mit R, cuy),
R.cr(x), R, DR, = 0. Im Ultra-T-Filter v(x) gihe es noch eine Menge @< L7(x)
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mit Qc R, also R, 1Q = 0. Dann wére aber £E—Q = P, PSR £u(y), also
yer(P) wire eine solche Umgebung von y in bezug auf die Topologie Tha
(vel. (4.4) und (4.5)). die die Menge Q¢r(x) nicht trifft, im Widerspruch mit
t(x)—~ v ( Grep! £1). Daber muBy = x bestehen, und x¢ £, E” —ECE, E"CE,.

ie Bedingung E” D E besagt, daBl alte triviale Ultra-h-Filter auch Ultra-
C-Filter sind, was offenbar der Fall is{, sobald sie alle -Filter sind. Ist nun,
fitr x¢ E, der triviale Ultra-R-Filter t(x) ein -Filter, so gilt Per(x) fir jede
Menge P mit x¢ PE}, so daB es eine Menge Q€. mit x£Qc P geben muB, und
der Verband 2 ist reguldr. [st umgekehrt £ reguldr, so sei xe ReR. Da R nach
(2.9) der vom Halbverband aller Mengen der Gestalt PNQ (Pe B, Qe L) erzeugte
Verband ist, mub Ret(x) nach {2.12) eine solche Menge von t(x) enthalten, also
xePOQcR, Pe, Qi Aus der Regularitit von L. folgt die Existenz von
QX mit xeQ,c P so daB xeQ NQcR, ¢ NQeL, w.zbw.

Um die Punkte vonr E” niiher zu charakterisieren sei zuerst bemerkt:

(4.17) Unter den Voraussefzungen von (4.5) ist, fiir Qe . r(Q) it der ub-
eeschlossenen Hiille vonn Q in bezug auf Gl identisch.

Beweis. Da r(F) nach (4.4) eine Basis fir Tl bildet und r(Q) nach
(4.11) in bezug auf diese Topologie abgeschlossen ist, gilt Q< r(Q), aus (2.10)
folet némlich

(4.18) FRYYE = R (ReM),

also spezielt Q@ r(Q). Andererseits folgt aus x<r(Q) und xer{P) mit <Y offen-
bar Qer(x), Peu(x), also PNQ =0 und nach (L18) erst recht #(P)NQ = 0,
an dafd x< (5

Es sei nun in einent topologischen Raum T cin Unterrawm U< T gegeben,
und Z sei ein Systent von Teilmengen von U, Wir werden sagen, daB ein Puinkt
xe T aus U E-erreichbar ist, wenn es in jeder Umgebung V von x eine Menge
Se¢ Z gibt mit veSc V. Mit dieser Terminologie kann man nun hehaupten:

(19 Uinter denr Voruussetzuaigen vor (4.0) bestefil E7 penan ans den Puwikien
von {E, Ofewy|. dic aus E D-erreichbar sind.

BEwEIS. Aus x£ E” folgt, dafl r(x} ein L-Filter ist. Fiir x¢#(P), P, d.h.
Per(x) gibt es also eine Menge Qe ZNir(y), Q@ P, so dall xer(@Q)= Q (s. (4.17)),
Qcr(P) (s. (4.18)) ist, :

Wemn x€ E” aus £ C-errcichbar ist, so gibt es zu P My(x) als Folge von
xer(P) eine Menge Qe mit Qar(f), xeQ = r(Q), also auch mit Q<P =
= r(PYNE (vgl. (4.18)). Nun enthidlt eine beliebige Menge S<x(x) eine Menge
Rc S mit Re N 1x(x), also nach (2.7), (2.9) und (2.12) auch eine Menge PNQcR
mit P ¥, Qe T, PNQe(x). Nach demi oben gesagten gibt es cine Menge Q, €L 7
Nr(x) mit @, < P, so dal man @, NQcC RS, QNQeNr(x) erhilt. Das zeigt,
daB 1(x) ein T-Filter und erst recht ein Ultra-L-Filter ist.

Eine Verbindung der Methoden von 3 und 4 wird durch folgenden Satz
hergesteilt:
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(4.20) Mt den Bezeichtnungen von (4.5), (4.15) und (3.12) sef Tiein reguidrer
und normaler Verband und YR = L. Dann ist

(4.21) ?chn)!ﬁ ‘= af;(:m;, MO

Bewkis. Nach (4.15) ist v(x) filr x¢ £ ein Ultra-M-Fiiter, so daf die Menge
E” von (4.15) mit der Menge E’ von (3.12) identifiziert werden kann. Dann
wird auch 1(x) = m(x) fiir x¢ E”, also H{X)NE” = m(X) fiir XcE. Nach
(3.23) und (3.7), bzw. nach (4.4) bitdet m(MM*) = {{(PYNE"” : PcP} eine Basis
fiir die rechite bzw. linke Seite von (4.21).

Unserc Ergebnisse bicten auch die Moglichkeit die hier betrachteten Er-
weiterungen topogener Réume einfach zu charakterisieren.

(4.22y Unfer den Vorausselzungen von (4.5) sei EcCE,cE’. Dann besit:
der topogene Raum [Ey, 'O = [E,, ‘Grayl E,] folgende Eigenschaften:

(4.23) [E, Og] ist ein Unterraum von {E,, G|,

(4.24) Fir Q,, Q.9 ist Q, Q, = Q1 B! Q,,. wobei X die ubgescilosserie Hiille von
X in bezug auf [E,. 0P| bezeichnet,

(4.25) G, wird vonr Systemn {E,--Q : Qcii} erzeugt,
(4.26) (E,. G, ist bis auf E relativ separiert.

Aus E* = EJE"CE,cE’ folgl ferner
(4.27y [E,, G,] ist kompaki.

Fiir ECE,c E* gilt noch
(4.28) Jeder Punkt von E,—E ist aus E D-erreiclibar,
und siatt (4.26) sogar

(4.29) IMir xe E,—E, ist {x} Cp-abgeschlossen.

Sefzt man dagegen Ty= Gy | E,, s0 enthilf der fopologische Raum [E,, §,]
den Rawmn [E, OF) als dichten Unterraum, erfillf (4.24), (4.26) und staft (4. 25)

(4.30) {Q : Qe ist eine Basis fiir die abgeschlossenen Mengen.

BEwEls. Fiir ECE,cE’ und G, = OugylE, folgen (4.23) und (4.26)
'u:‘; den allgemcinen Eigenschaften der doppeiten Kompaktifizierung (s. [2],
S, 26%). (4.24) folgt aus (4.13) und (4.17), da

Q= r@NE, QD)

und (4.25) ist Folge von derselben Formel und (4.14), denn

Ey—Q = E-QNE, (QeD).

Das Bestehen von (4.27) bzw. (4.28) ergibt sich aus (4.15) bzw. (4.19). Um {4.29)
einzusehen, sei x€ E—E, v€E,, x = y. Wir zeigen, dal y eine x nicht enthal-
tende Umgebung be51tzt Nach (4. 96) besitzi x im entgegengesetzien Falle eine
¥ nicht enthaltende Umgebung, die natiirlich in der Form 1(PYNE, mit P<P
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gewdlht werden darf. Nun eathalt aber r(P)(VE; nach (4.28) eme Menge

HONE, mit QeX, xer(@NE, und r(E—Q)NE, ist die gesuchte Um-

gebung von y. SchlieBlich folgt (4.30) aus der Tatsache, daB die Mengen

HPYNE, = E,— E—P (P¢%B) eine Basis fiir die Topologie &y, E, bilden.
Umgekehlt kann man behaupten:

(4.31) Geniigt ein topogener Raum [E,, G, den Bedingungen (4.23) bis
(4.26) wider den Vorasussefzungen von (4.5), so gibt es einen eindeutig bestimmien
Isomorphismus f von [Ey, Gy] auf [E,, Ty |E\] mil einer passend gewdlhiten
Menge ECE,CE’, der die Punkte ven E festhdll. Erfiillt noch {E,. "C,} (4.27)
bzw. (4.28) bzw. (4.27) und (4.29), so ist E¥cE,cE baw. ECE CE™ ban.

Ist [E, T,] ein topologischer Rawm, der [E, Uy als dichien Unlerraum
enthilf und dﬂ’b&i (4.24), (4.26) und {4.30) erfiilit, so g:bt es einen einteutis be-
stimmten Homdomorphismus fvon [E, Gyl auf [E,. Ol Ey] mif Ec E,CE’
and f(x) = x fir x¢ E. Aus (4.27) bzw. (4 28y baw. (4. ’?:) und (4,20 folgt auch
jetzt E¥XCE,cE bzw. EcC E|cE¥ bow. £, = E*.

Bewels. [E,, 'G,] sei ein Deliebiger topogener Raum mit Jden Eigenschiaf-
ten (4.23) bis (4.26). Setzt man

{4.32) WPy = E,—E—P (P,
(4.33) KQ) =Q (Qei),

so gilt offenbar

(4.34) HQUQ) = MQIUKQ) (@ 5,
und aus (4.24) erhdlt man

(4.35) KQNQ) = MQINKQ) (@ QueL),
schlieBlich

(4.36) KOy =0, K(E)Y=E,

Die letzte Beziehung foigt aus der Tatsache, dafl = mit der Bezeichnung
Oy = {=o). Wworaus nach (4.23) die Existenz von Q¢ mit E, = @ folgt, so
dab auch K(E) = E = E,. Somit ist 2 = {&(Q) : Qe D} ein Verband in £, ferner

gilt
Ey-k(Q) = ME-Q)  (QeX)

nach (4.32) und (4.33), so daf L*= {A(P) : Pe B} ist; den letzten Verband
bezeichnen wir mit B’. Nach (4.25) wird ‘G, vom Verband ‘B’ erzeugi. Aus
(2.7) bis (2.9) siecht man, daB der von B’ erzeugte Ring R’ aus den endlichen
Vereinigungen von Mengen der Gestalt h(PyNk(Q) (PC‘,b Q€ L) besteht, und
wir wissen aus (4.3), daB 3’ die topoegene Struktur ‘G erzeugt.

Nun ist £ in [E,, ‘G§] dicht. Dazu braucht man nur zu zeigen, daB jede
nichitleere Menge H(P)Nk(Q) mit P¢P, QL) die Menge E trifft, denn diese
Mengen bilden nach den oben gesagten eine Basis fiir die Topologie "O3F. Aus

7 ANNALES Seclio Mathematica, Tomus X1,
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PR, Qe h(PYNKQINE = 0 folgt aber PNQ = ¢, denn K(QYNE = QNE=
= @ nach (4.33) und W(P)NE = E—E—P = E—(E~P) = P mit Riicksicht
darauf, dab P offen, Q abgeschlossen in bezug auf Oy ist. Daraus ergibt
sich QCE—P, QE—F, i{PYNk(Q) = v.

Mit Hilfe von [2], (16.91) iiberzeugt man sich le:cln davon, dal} es cine cin-
zige (O, Oy )-stetige (oder sogar nur (T)f, Tiy)-stetige) Abbildung
Jvon E,in £7 gibt, die die Punkte von £ festhalt, und diese Abbhildung ist sogar
ein Ismnmphmnnm von [E, G, auf [E,. Guw'E,], wobei E, = f(E,)) gesetzt
wiurde.

Besteht (4.27), so ist [E, Gy lE,] kompakt, also E¥cE,cE nach
(4.15). Aus {4.28) folgi Ec E .c E* gemill (4.19), da jeder Punkt vont E,—~ E
int diesern Fall aus £ L-crreichbar sein nrufi.

Seien nun (4.27) und (4.29) erfiillf. Es geniigt zu zeigen, daBb [£, O]
jetzt auch die Eigenschaft (4.28) besitzt. [st aber V eine offene Umgebung von
xe E,— E, so besitzt nach (4.23) und (4.29) jeder Punkt yc E,— V rcine Umge-
bung der Form (P} mlt P&, xa (P,). Wegen der }\ompaktheit der Menge

E,—V wird Ey~ Vc:l fi(Py;) mit geeigneten y,. Fiir P = \J Py, e} gilt nun
l
ME—P)= NKE-Py) = Eq— U WPy} V
1 1

und xek(£—P), E~PeXL.

Endlich sei [E, ,] ein topologischer Raum it den  Eigenschaften
(4.243, (4.206) und (4. 30), der [E, Tf] als dichten Unterraum enthidlt. Dann
bestehen wiederum die Formeln {4.34) bis (4.36) mit den Bezeichnungen (4. '32)
und (4.33). Somit sind & = {k(Q) : QeX} und B =L *={I(P) : Pe P} wie-
derum Verbénde in £y, und es gilt fir die von ¥ erzeugte topogene Struktur
‘0, nach (4.30) die Beziehung ) = 7,. Aus

(E,—E—P)NE = E-E-P=E—(E-Py=P (Pe%)

folgt, daB (4.23) “fir &, statt &, erfiillt ist, und dasselbe gilt auch fiir (4.24)
bis (4.26). Nach dem schon bewiesenen Teil der Behauptung gibt es also einen
einzigen, die Punkte von E festhaltenden [qomorp]mmu%f\mn [E, ©] auf
[Ey O EImit EC E\c E7. f ist natiirlich auch ein Hom8omorphismus von
[Ey, Tyl atf [E,, Ty E, |

l<t uimgekehrt g ein Hmnﬁmnorphismus von [E,, G, auf [E.,, OhaylEs]
mit Ec E,c £ und g(x) = x fiir x¢ E, so muf natiirlich

gkQ) = g@Q) = rQNE, (QeX),

g((P)) = g(Ey— ME—P)) = E,~r(E—P) = r(P)NE, (PeB)
bestehen, so daBl g auch ein [somorphismus von [E, ] auf [E,, Gy l[Es]
ist. Daraus folgen E, = E, und g = f. Der Rest ist evident, w.z.h.w.

Es ist noch zu hemmken dal (4.28) und (4.29) im Falle, wenn 2 ein re-
guldrer Verband ist, durch schérfere Aussagen ersetzt werden kiinnen:

(4.37) Jeder Punkt von E, isl aus E LT-erreichbar,
bzw.
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(4.38) Aus x, veE, x = v folgl, dafi v eine x nicht enthaltende Umngebunyg
pesifzt, sobatd x und y nicht beide zu E gehoren.

In der Tat folgt dic Behauptung von (4.37) fiir x< E, ve £, — £ aus der
Tatsache, daf jede Umgebung von x nach (4.249) eine y nicht enthaltende
Umgebung der Form r(P) N E, mit P $enthilt, und xe P hat wegen der Regu-
laritit von £ die Existenz von Qe mit XxeQc P zur Folge, so daB xe@Q=
= HQ)YNE,cr(P)NE,. Aus (4.37) erg'bt sich (4.38) durch densetben Gedanken-
giang, durch welehen (4.29) oben aus (4.28) abgeleitet wurde.

Die Bedingung (4.38) entspricht, fiir den Fall eines topologischen Raumes,
derfenigen, daBl |E, ©,] bis auf £ ein T'\-Raum ist {vgl. [4]).

5. Um nun Anwendungen der obigen Ergebnisse zu erziclen, sei zuerst ein
reguldrer und normaler Verhand M in £ betrachtef. Setzt man O = Ty, e,
so sieht man aus (3,10} und (3.H). dal ¥ eine Basis fiir die Topologie &7,
also Wi selbst eine Basis fiir die abgeschlossenen Mengen derselben Topologie
darstellt, wind zwar cine normate Basis im Sinne der Arbeit [6]. Umgekehrt ist
iede normale Basis R fiir eine Topologie (J” nfanhcu ein reguidrer witd norma-
ler Verband mit der Eigenschait, daB 0, = &l we. Die zur symmetrischen
topogenen Strukiur Gag a- assoziierie NachhdlSL|lclftSIe|ﬂliUI1 San wird offen-
bar folgendermaRen definiert (vgi. [2]. (7.26)):

(3.1) A bwB o ¢s gibt M, Mye M mit AcM,. BcM,, MM, = (.

Die in (3.12) beschriehene Konstruktion einer doppelten Kompaktifizierung
des Raumes [E, Cw ane] ergibt also im wesentlichen die Smirnovsche Kom-
paktifizerung des Nachbarschaftsraumes [E. dw] (vgl. {2], (16.108)). Nach
(3.23) und (3.11) ist m(IN*) eine Basis fir die zu &7 assoziierte klassische
Topolagie, d. h. fiir die zur Nachbarschaftsrelation dw: imSinne Lles_s_lj!,lirlmvscllen
Satzes ([6]. Sitze 19 und 1) gehdrende Kompalktifizierung von Sy, ax-. Diese
Konstruktion der Kompaktifizierung mit Hilfe ciner normalen Basis ist genau
diejenige, die in [6] beschrieben wurde.

Nach der Arbeit [6] kann man zwei wichtige Beispiele solcher Nachbar-
schaftsrelationen erwdhnen, die mit Hilfe eines reguldren und normalen Ver-
handes M in der Gestalt (5.1} angegeben werden konnen. 1o einem volistdndig
regutiiren topologischen Rawm bilden ndmtlich die Nullstellenmengen der ste-
tigen reellen Funktionen einen solchen Verband 3. und die Relation 4; ist mit
der Stone-Cechschen Nachbarschaftsrelation identisch: Ad 38 gilt genan dann,
wenn A und B durch eine stetige Funktion getrennt werden kénnen. Die ent-
sprechende Kompaktifizierang ist die Stone-Cechsche, deren wohlbekannte,
mittels Ultra-3-Filter vorgenommence Konstruktion sich aus (3.12) als Spezial-
fall ergibt.

Dem anderen Beispiel liegt ein Jokalkompakier topologischer Raum £
zugrunde, der dem folgenden Trennungsaxiom gendigt (vgl. z. B. [3]:

(3.2y x und v huben fremide Umgebungen, sobald sie verseltiedene Uingebungs-
filter besitzen.

Der Verband & bestehe aus allen abgeschlossenen Mengen K. die entweder
selbst kompakt sind, oder deren Komplementiirmenge eine kompakte abge-

_'-'*
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schiessene Hille £— K besitzt. Daf & {atsdchlich ein Verband ist, kann man
feicht einsehen, wenn man bedenki, daB %% aus allen offenen Mengen besteht,
derer abgeschlossene Hiille oder Komplementarmenge kompakt ist, und daher
{* offenbar ein Verband ist. Weiterhin ist & nach [4], Salz 24 reguldr und auch
normal, da mindestens eine von zwei disjunkien Mengen K, K, &, 7. B. K.
no’t\\endloel\\mc kompaki ist, so daB eine offene ‘vlenge H e\tallelt mig

K,cHCHCE—K, und mit _kompakteimn H (vgl. die Bemerkung nach [4],
Satz 24). woraus Hest¥, £— HE\t’* folgt.

Nunt erzeugt der Verband st im Sinne von (5.1) die folgende, mit der Topo-~
logie von £ offenbar vertragtiche Nachbarscliaftsvelation: _

Ady B AN B = 0 und mindestens eine der Mengen A und B is kompakt.

Diese Relation &y ist hekanntlich die gribste Nachharschaftsrelation des lokal-
kompakten Raumes £, ihr entspricht die einpunktige Alexandroffsche Kom-
pakhfmuun(r (im Falle eines nichtkompalien Raumes E). Wenn niintlich
ein f-Filter f eine kompakte Menge K&t enthilt, so ist der Durchschnitt aller
Mengen von £ nichtleer, so da nur ein trivialer Ultra-S-Filter eine kompakte
Menge KeX enthalfen kann, Der einzige nichttriviale Ultra-8-Filter ist der-
jenige, der aus allen nichtkompakilen Mengenr K¢& und der Obermengen der-
sclhen hesteht.

Die Ergebnisse von 4 enmiglichen die Konstruktion von Kompakti-
fizierungen fiir topologischic Ridume. [E. &} sei ein tupmocisaher Raum, B
eine Basis fiir die Topologie &, P bezeichne den Kleinsten B enthaltenden Ver-
band, der aus den endlichren Vuum;:unfrul der endlicthient Durchischnitte von
Mengen aus 3 besteht, also ebenfalls eine Basis fiir @ ist. Mit den Bezeichnun-
gen von (4.3} erhélt man eine doppette Kompaktifizierung von [£. ©yg], indem
man cine geeignete Meuge 'O E wihtt und den Punkten x¢E die trivialen
Ultra-N-Filter, den Punkten xe B —E eincindeutig die nichttrivialen Ultra-Ti-
Filter mllielq r(x) zuordnet, in der Form [E7, (;,(H] (s. (4.3) und (4.11)). Dann
ist [F', Tfa] eine kompakte Erweiterung von |E, OL} = [E, O] (vgl.
(4.4)), und rO1¥) bildet {ebenfalls nach (4. L4)) eine Basis fiir Of. Mittels dlLbCI'
Methode gehdrt also jeder Basis ® von & eine Kompaktifizierung [£7, (’rvl‘)]
von [£, ()]

Es ist zu beactiten, daB @ s im allgemeinen von Oreyy verschieden ist,
daB also @, im allgemeinen keine Topologie, r(*R) keine kiassische Topolome
ist. Das kann auch dann vorkomuten, wenn man fiir § den Verband alier offe-
nen Mengen von [E, @] wahlt, wenn aiso Oy = ¢ ist. Dieser Sachverhalt
wird durch folgendes Beispiel illustrierl:

(3.3) E sei die Menge der reellen Lahlen, © bezeichune die Topologie 0,
d.h. dic offenen Mengen seicir mit den Intervalien (—e,a) (== =a= J-c»:)
idenfisch, Wird mit P die Gesamtheif dieser [ntervaile bezeichuet, so erfiiilf man
einte doppelle Kompaktifizierung von [E, O] folgendermaBen. E° bestele aus
den Elementen von E, ferner aus den Symbolen — = und + <, 11'e£ferfun aus
Symboten x— fiir ;edes Efement xe E. In E’ sei eine (lineare) Ordnting durch fol-
gende Vorschrift eingefiilrt:

—e wfd— =md=l—- wbw == (4= 0, bEE),
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Fiir P = (— oo, a)c ¥} sei
HP) = [—co,a—]CE (acE).

ferner r(#) = O, r(E) = E’. Dann ist |E’, Oy eine doppelte Kompaktifizierung
fiir [E, O], r(R) ist aber keine kiassische Topologie, in [E’, Thw| sind nimiich,
aufer den Mengen vonr r(®), noch die Mengen [~ «,a~)(a¢ E) (und nur diese
Mengen)} offen.

Bewers. P* =L besteht, auller (0 und E, aus den Intervallen [a, + =)
(g€ E), und der Ring M ist nach (2.9) mit dem vem Hathverband § aller Mengen

0, (—ce,a), [0, 0} |6, + o), E (0. b€E, a=b)

identisch. Daher sind die Ultra-h-Filter nach (2.12) mit den Ultra-S-Filtern
identisch.

Mit Hilfe von (2.10) sieht man leicht, dab alle Mengen der Gestalt (— <=, @)
(a€ E), diejenigen der Gestalt [a, 4 =) (ac E), diejenigen der Gestall [a—e, a)
fiir festes ac £ und ==, endlich dicjenigen der Gestalt [a. a+¢) mit festem
ac E und £=0 je einen Ultra-p-Filter

=), W+ oe), ¥(a—), x(a)

erzeugen. Es gibt keinen weiteren Ultra-D-Filter. Wenn ndmlich ein H-Filter
b kein eudliches Intervall |a, by enthélt, so kani er entweder nur Mengen aus
O vom Typ (~ =, a} oder nur solche vom Typ [¢, + =) enthalten, und § ist
eittweder in 1{— eo) oder in {4 ==) enihalten. Gehirt aber zu § ein endliches
Intervall [u. b}, so miissen die entsprechenden Intervalle [a, 6] einen gemein-
samen Punkt ¢ hesitzen, und i ist entweder in t{c) oder in 1(c—) enthaiten.

Damit wird die in der Behauptung angegebene Wahl der Menge £7 mit
der hier beschriebenen Definition von t{x) fir x¢ E” rechifertigt. Die {ibrigen
Behauptungen des Satzes ergeben sich Ieicht daraus.

Das folgende Bmplel zeigt, daB r(*}) eventuell doch eine klassische Topologie
Lilden kann:

(3.4) E sei eine unendliche Menge, B bezeichne die Gesamtheit der leeren Menge
und der Teitmengen von E mit endlichem Koniplement, Dann ist B eine kfasszsu‘:e
Topologic mit der doppelten Kompaktifizierung [E, Tl = [E, Thayl,
wobel E' aufer den Elementent von E ein einziges Element o enthilt und v(x) fiir
X€ E den emtsprechicniden Fundamentalfilter, fiir x = w den Filter bezeichnef, den
die nichticeren Mengen von B erzeugen.

BewEels. Jetzt hestehi B* =% aus £ und aus den cndiichen Mengen, und
Rf= PUL. Die oben angegebencn Filter v{x) sind die einzigen Ultra-R-Filter.
Wenn namlich cin M-Filter v keine endliche Menge enthilt, so ist er in t(w)
enthalten. Wenn aber v eine endliche Menge enthilt, so gibt es unter diesen
Mengen cine einzige ntit minimaler Elementenzahi, so dafl ¢ der zu dieser Menge
entsprechende Hauptfilter sein muB, und er ist dann in einem Fundamental-
filter t(x) enthalten. Fiir # = PP ist r(P?) = PU{w}, so daB jede Vereinigung
von 'vlenqcn aus (P} selbst zu r(P) gehort.
Nach Satz {4.15) kann man aber fiir jede Basis B noch weifere Kompaktz-
fizterungen fiir [E, 7] bilden, ndmlich die Unterrdume [K, Tiay|K] mit
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E¥ = EUE"CKc L, dic alle E enthaltende kompakte Unterrdune von
[EY, (J,m] wmfassen. Unfer ihnen gibt es einen Kleinsten, npamlich
[E*, Ol | E*]. Ist die Basis B so heschaffen, daB $* =5 ein reguldrer Verband
ist, ddnn enthiilt £ dic Menge E, und dieser kleinste kompakte Unterraum
wird einfach von der Menge E” (rLtldgen Da den Punkten von E7° mittels
r(x) die Ultra-L.-Filter entsprechen, {iberzeugt man sich leicht, dab es dann im
wesetttlichen um den im Sinne von [10] zum Verband £ konstruierten kompakten
Raum handeit. Wichtige Anwendungen dieser Methode findet man in den
Arbeiten [1] uad [7].

: Besonders wichtig ist auch hier der Fall, wenn 1 aus allen” C-offenen ’\1engcn
besteht. In diesem Fall kann man die Kfmlpdktlf[ZlEI’Uﬂg [E5 Ofayl £%)
folgendcnmdlit,n beschreiben. Man betrachtet die ultraabgeschlossenen Filter,

d. h. die Ultra-L.-Filter, und unter ihnen die nichtirivialen, d. h. diejenigen, du,
nicht von allen, einen gewissen Punkt x¢ £ enthaltenden abgeschlossenen Men-
gen erzeugt werden. Man crdnet diese nichttrivialen ultraahgeschlnssenen Filer
mittels v(x) eineindeutig den Elementen £* — £ zu. niit einer passend gewélilten
Menge £*, ferner setzt man, fiir x€ E, 1(x) gleich dem Filter, den die Mengen
{x}NV erzeugen, wobei V die Umgebungen von x durchluft (denn diec Ulira-
M-Filter sind wach (2.12) mit den Ultra--Fiitern identisch, wobei $ den Haib-
verband der Mengen F1G mit abgeschlossenem £ und offenem G bezeichnet,
urd aus x¢ FOG, FeL, GeP Tolgt xe{x}NG, so daBl dic obigen Filter 1(x)
tatsichlich mit den trivialen Ultra-N-Filtern identisch sind.} Dann setzt man,
wie {iblich, r*(X) = {x : x¢ £¥*, Xcu(x)). und man hildet auf £* die Topologie
% mit der Basis r*(5R).

Der Sachverhalt vereinfacht sich, wenn der Verband £ reguldr ist und dem-
nach die Filter v(x) auch fiir x< E abgeschiossen und folglich ultraabgeschiosscn
sind. Offenbar bedeutet die Regularitiit von 2 das Bestehen folgenden Trennungs-
axioms (s. z. B. [5]):

(8.5) fede Umgebduny vou x entlidll die abeeschilossene Hiille {x).

Das ist z. B. in einem 7,-Raum erfiilit, in welchem Fall [£% &% die
klassische Wallinansche Kompaktifizierung von [E, ] darstellt {vgl. {4] fiir
die Bemerkung, dab das Wallinansche Verfaliren bereits bei Bestehen von (3.3)
anwendbar ist). Die Wallmansche Kompaktifizicrung eines Raumes [E, 7],
der Axiom (5.5) geniigf, erhdlt man also, wenn man die doppelte Kompaktifi-
zierung [E’, "0’] von [E, O} bildet und dann den kleinsten £ enthaltenden
kompaktien Unterraum [E*, &7 5% von [E°, /7] nimmt.

Kurz gesagt definiert mai also eine Verallgemeinerung der Wallmanschen
Kompaktifizierung, fiir einen beliebigen topelogischen Raum [E, '], indem
man zuerst die doppeite Kompaktifizierung [£°, &'] von [£, ] bildet und
dann den kleinsten E enthaltenden kompakten Unterrawm [E*, ‘&7 E¥]
pimmt.

Im aligemeinen ist E* = E’. Dasist z. B. der Fall, wenn [E., G] kompakt,
aber nicht d(}ppeltkmnpakt ist. Ein solches Beispicl bietet z. B. der 7,-Raum
[E, 7O} in (5.4), wobei E* == E = E' = EU{m) ist.

Ist der Verband Li="P%*, wobei ‘,B wiederum einen Basisverband fiir den
topolegischen Raum [E, ‘U] bezeichnet, nicht nur reguldr, sondern auch nor-
mal, so ist die Topolegie der Smirnovschen Kompaktifizierung des Nachbar-
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schaftstaumes [E, é¢.] nach (4.20) mit der Topologie TryylE” identisch.
Bezeictnet § die Gesamtheit aller Z-offencn Mengen, so geht die Bedingung
der Regularitdt von&in (5.5), die Normalitit von £ offenbar in die gewdhaliche
Normalitdt der klassischen Topologie ¥ {iber. Da der Verband B*=% der
abgeschiossenen Mengen in einem normalen und Axiom {5.5) erfiillenden Raum
und der Verband 3 der Nullstellenmengen nach dem Urysohnschen Lemma
dieselbe Nachbarschaftsrelation 8o = d erzeugen, ergibt sich daraus als Son-
derfall die wohlbekannte Tatsache, daB die Stone-Cechsche und die Wall-
manschie Kompaktifizierungen in normalen T,-Rdumen zusammenfatlen.

Den Sitzen (4.22) und (4.31) entnimmt man eine Charakterisierung der auf
die oben betrachtete Weise erhaltenen Erweiterungen von topologischen Rau-
men. Genauer gesagt geht eine Erweiterung [E,, "G,] des topelogischen Raumes
[E£, O] genan dann in einen Unterraum von [E7, TFyy} durch einen, die
Punkte von £ festhaltenden Hmndomorplismus iiber, wenn die Mengen E-P
(P< ) eine Basis fitr dic abgeschlossenen Mengen von [E,. (] bilden. fir die-
selben Mengen

E-PIIE=F) = E-PNE-P, (¢, Pred)

gilt und [E,. G,] bis auf £ relativ separicrt ist; dabei bezeichnet B wiederun
einen Basisverband in {£, O Unter diesen Voraussetzungen enthélt das
Bild von E, genau dann die Menge E* = EUE”, wenn [E, 'O,] kompakt ist,
dieses Bild ist genau dann in E* enthalterr, wenn dic Punkte von E,—E aus
E C-erreichbar sind, und dasselbe Bild fdltt genau dann mit E* zusammen,
wenn [E, O, kompakt ist und aufierdem fiir xe E,— £ {x} '€,-abgeschlossen
ist. [m Falle, wenn ® das System aller G-offenen Mengen bedeutet und
[£. O] dem Axiom (3.3) geniigt, ergibt sich daraus eine bekannte Charakteri-
siering der Wallmanschen Kompaktifizierung,
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RATIONAL APPROXIMATION IN THE COMPLEX UNIT CIRCLE
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In the last three years for a lot of classes of functions it was proved that
fhe rational approximation is better than the polynomial one. In these resulis
tunctions of one real variable were considered. Prof. Paul TurAx raised the
following problem: what can we state on the rational approximability of
a function which is analytic in the interior of the complex unit circle and it
belongs to a prescribed continuity class on ihe periphery of this circle? When
is it better than the polynomial approximation?

I think the following result to be the first step in the direction of solving
this problem. We reach our result — as in the case of real variables — choosing
such peles of the approximating rational functions which accumualate to the
point of singularity of the function,

THEGREM. [Lef Hhe module of continuily of a wnfumous fumrmu flz) on

121 =1 be o(h), wnd assunie that f(z) is analytic in |.¢ + Ezo| = l+ — (Ugr = 1710,

I
[zo| = 1} except the point z,, Then

(1) Ry = o[ “’g " )]

where R,([) is the best approximalion of f(z) by rational funelions of degree u
most 11 in |zf=1.

ReEmARKS. Copare the result with the order of polynumial approximation
E{f). According to the Curriss’ theorem (see e.g. [2], p. 90} i f(z)<Lip =
(0«-1— 1) then E,(f) = O(n—2) and at the same time our themem gives R, (f) =
= O(n=* log™n).
If e(l) is “bad” (e.g. w(lt) = log—1i—1) then (1) is not hetter than E,(f).
But at any rate, we give a simple construction for the rational function realizing
(1) in all cases, and this can be useful for practicat purposes.
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Proor. In the proof we use the idea of {1]. Evidently. we may assume that
the point of singularity of f(z) is 1. Then f(z) is analytic in the circle {sec Fig. 1)

i

Fig. |
C= Iz Ez-%——r- <yl
| 2 2|
except the point 1. Let
41
@) L L
!
and define 1=>6,=0 by
3
(3) k! = 22,
(2-5)2+7=2b,)
Then
n’} -
*) @ < b, < 272 g

r
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Consider the rational function

z—1-+2g, 4"
(5) §u(2) = ——|

-2_1'_2(1.-1

of degree 11 and let

For
2¢Cy, 2= —ai+(1—uz)e" (0=f-<2x)

we ¢btain

—ai+(—ap)e—1+2a,"

nl _

;:—ai-'-(l —a2)ef— 124,

(GJ !S”(Z)I =

2“ 1 a, el —(1—a - ] - " " i
— J {1 +a,) { n) - ! a , = p=mhy = . (Z€C)).
1 +d,) | (l _an) e”_(l + "In} ’ !

1 +a,r "
by (2). On the other hand, for
zeL ={z:Rez = 1}
we get
(7) Isu(@)t = L (z£L).
Now let
C, = {z: !z+b,,; = 1=}

[2: z+ AL R Wl |
[ 9 2

C, = 5 > |
an¢ consider the rational function
(2+2r—by)z+2—b,+1h,

(2 - D,,‘](Z"." 1 - ?')

(8 wz) =

Then, by (3)
) W(—1—r) =, W(—=1)=—1, w(l—b,) = t,
2rb,

w(l—-2b,) = 1— =1-2¢a2,
(2-b,) (2+r-2b,)

antd hence
w(Cy) = €, w(Cy) = L.
Thus, if

dei
(10) 2n(2) = S,(W2)
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then by (6) and (7)

(1) ECIEE
and .
“2) Jl‘qr-i(z)[ =1 (ZE Ca)

By (10), (8) and (3), £,(z) is a rational function of degree s and it has a root «
in the interior of C,, and a pole 8 which is ouiside of C; {both « and g are of
muitiplicity n). Thus, by a theorem of J. L. WaLsn ([3], p. 186), for the rational
function r,(2) of degree n which interpolates f(z) in o (with multiplicity #) and
in 0, and which has the pole 8 (with multiplicity n) we have

_ 2) = 42;:(4) f(;) -
@) - = = f = 2.

E] 2)£:a(~»
Using (2), (4), (11) and (12), we get (I)y |{—zl= b, (J€C;, 260,))
@ ,
ba] =0 =0 i
f@) =@ ' .J — b,,u" 'n log? nJ (=€Cs)
Write this in the form
(13) AU~ be— b,y = (= b,)e=b )| = O (—,-]———j (2l = 1).
0g%1
Evidently
(14) |f@) =1 — bz —b,)| = orbplz+ 11} = o(2b,) =
= O((a?) = 0 [n l“_gﬁ ) (2] = D).

From (13) and (14) we have (1), qu.e.d.

References

[1] A. A. GonCar, On the degree of rational approximation of continuous functions with
characeristic singularity (Russian), Mat. Sbornik, 37(115) (1967), 630 - §38.

[2] W. E. SEwWELL, Degree of approximation by pelynomials in the complex domain (Princeton,
10423,

131 J. L. WavLsu, [nlerpolation and approximation by rationgl functions in the complex domain
{American Math. Soc., Colloquitm Publ,, 1960}.



BEMERKUNGEN ZU DEN G. REVESZ-SCHEN TERMINALEN GRAMMATIKEN
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{ Eingegangen am 28, September {967 )

1. ;. REvEsz hat in seiner Kandidaten-Dissertation! eine nenartige matiie-
matische Grammatik, die sogenannte ,,Operator-Operandus Grammatik® zum
Konstruieren eines universellen interpretierenden Programmies angewandt.
Diese ist ein Spezialfall der von ihm eingefiihrten ,,terminalen Grammatiken
die auch abgesehen von den genannten ﬂ\n\'.endtmgszuetken nicht ohne [n-
teresse sind, da sie gegeniiber den @blichen Satzstruktur-Grammatiken gewisse
\’crelnfac]mns{snm"]|chlec|lul ¢nthalten.

Bekanntlich wird eine Satzstrukfur-Grammatik durch cin geordnetes Quad-
rupel

(f, t, 5. P)

angegeben, wo 7 das Terminale Vokabular, /f das Hilfsvokabular (bestehend
aus den Kategorienamen), s ein ausgezeichnetes Element des letzteren be-
zeichnet, und P die Menge der Regeln {,,Produktionen®) ist, die im Fall ¢iner
Lkontextunabhiingigen® Grammatik der Form
W= LTy,
sind, wobei }
weH und 1y, L, ETUIL

Die Verwendung ciner solchen Regel auf eine auch w enthaitende Kette von
Eiementen aus 7°UH bedeutet das Ersetzenr darin eines Vorkommens von w
durch die rechte Seite der betreffenden Regel. Durch Anwendungen der Regeln
kommt man zu den ,,Entwicklungen® der Kategorienamen; die bereits nur
Elemente aus 7 cnthaltenden Entwicklungen sind ihre ,,terminalen® Ent-
wicklungen. Die durch diese Grammatik generierte Sprache besteht aus den
terminalen Entwicklungen des ausgezeichneten s (dieses kann in einer natir-
lichen Sprache die Kategorie ,,Satz®, in ciner Formelsprache ,,Ausdruck® oder
. Formel, in einer Maschinensprache ,,Programim® bezeichnen, usw.).

1 Fgy univerzalis értelmezé programrol (Ober ein universetles interpreticrendes Prog-
ramm), 14967,
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Das wesentlich Neue in den G. REvVEsz-schen ,,terminalen Grammatiken®
ist nun, dal dabei als linke Seifen von Regeln belicbige Elemente vor T U 11, atso
quch terminale Elemenfe auftreten konnen. (Dies erfordert natiirlich auch eine
neue Deutung der Regeln: eine Regel bedentet hier nicht. dall unter die links-
seitig bezeichnete Kategorie auch jene Dinge gehdren, die auf der rechtsseitig
angegebenen Art zustande komimen, sondern nur soviel, daB bei der Generierung
der Flemente der Sprache die rechtsseitige Zeichenkette dieselbe Rolle spicit,
als die linke Seite der Regel.) Dadurch werden verschiedene Vereinfachungen
ermaoglicht.

REvEsz trachtet besonders nach Ausschaltung von hilfselementen (H-
Elementen); auBerdem auch nach ,,Abkiirzung® der rechien Seiten der Regeln
(unter der ,,Lange” ciner Zeichenkette die Anzahl ihwer Zeichen verstanden,
jedes sovielmal gerechnet, wievielmal es in der Zeichenkette auftritt).

2. Zum Beispiel werden von REvEsz bei der Geperierung der zum Begrift
s = ,,Block® gehérigen Entwicklungen die Hilfsbegriffe |, Blockkopt* und
»VerbandschiuB® {(etwas vereinfacht, da ich die Moglichkeit wverschiedener
Anweisungen hier nicht beachte) durch Anwendung folgender Regeln vermieden
(A = Anweisung, D = Deklaration):

Block :: = begin 4 end
begin :: = begin D).
end ;1 = ; A end.

Elier treten auch die terminalen Begriffe ,begin® und ,,end” als linke Seiten auf.
Dabei muBte aber das auch zwischen den cinzelnen Deklarationen {iblich
mit ,,; bezeichnete Trennzeichen anders (durch cinen Punkt) bezeichnet wer-
den, da es hier ,,eine andere Rolie® hat. als die Trennzeichen zwischen den ein-
zelen Anweisungen. Dies bedeutet natiirlich eine Erweiterung der Menge 7.
Allgemein getaBt wurde in der betrachteten Vercinfachung der folgende
Gedankengang verwendet:

Seien i, 1, &; Zeichenketten von Elementen aus T H, wobei [ und
(welche auch: leer setn kdunen) das Zeichen A€ # nicht enthalten, und £, das
i, auch an mehreren Stellen enthalten kam, als Funktion von fi, durcl (1)
bezeichnet wird. Falls die Regein von linker Seite /1, insgesamt die folgenden
sind: '

hy o= Ik, und b, o= L)

mit einem von /£, verschiedenen ve 77U H. das in «den zu P gehirigen Regeln
nirgends vorkomimi auBer der explizite angegebenen einzigen Stelle, dann kann
i1, voilkommen ausgeschaltet (und dabei auch die Anzahl der Regeln um 1 ver-
mindert) werden, derart, daB die heiden obigen Regeln durch die folgende ein-
zige vertreten werden:

o= L)

{als ob der durch die erste Regel gelieferte ,explizite Wert® von A; in die zweite
Regel eingesetzt, und die so entstehende Regel

Lok, oo = L0 )
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dann durch {, und I, ,gekiirzt* geworden wire), ferner f; in allen anderen
Regeln darch 4vi, vertreten wird, (Im REvEsz-schen Spezialfall ist veT, so
zeigt sich schon hier die Niitzlichkeit des Zulassens terminaler Elemente als
linke Seiten von Regeln.)

Der betrachtete Fall kann tolgenderweise gedeutet wetden: v tritt eigent-
lich in der kontextabhingioen Regel

!']]‘l'lz o= 1113(111‘12){2

auf, jedoch. da 1 in keiner anderen Umgebung auftritt, kann diese Regel auch
kontextunabhingig gestaltet werden.

Eine solche Lage ist natiirlich zu speziell um daraus eine allgemeine Metho-
de der Vereinfachung gewinnen zu konnen.

3. Durch eine terminale Grammatik tassen sich aber nicht nur die bei REvEsz
hehandetten Ausdriicke, sondern auch die Ausdriicke (und nachher dhniich auch
iie Formelit) einer beliebigen mathematischen Formelsprache ohinre weitere fHilfs-
begriffe penerieren.

Seien die Bezeichnungen der Konstanten bzw, der Variablen ciner solchen
Sprache
C, €=, =%, ...
hzw.
X, X=, X#%,..,

und der zur Sprache gehorigen (festen) mathematischien Funktionen, mit An-
gabe ihrer Variahlenanzahi als obere Indizes;

“f%"‘), q«‘.l!ﬂg), . (!_£r1,.l_
Dann gentigen (bei @ = Auwsdruck) die folgenden Regeln, fiir ¢ — 1,2, ..., r:
gu=c¢ ¢ o=c% au=x xu=x% au=¢" (g,q,...,0)
LFSLEY

webei die maximale Lange der rechten Seiten
2omax (g, e oo, B3+ 2

ist. Das 1aBt sich durch Zulassung neuer Hilfsbegriffe kiirzen (woraut ich noch
zuriickkonunen werde). Dic Anfangsklammern kinnen jedenfalls in den Zeichen
) inbegriffen betrachtet, und so weggelassen werden.

Es bedeutet auch die Zulassung von Funktionenvariablen keine neue
Schwierigkeit, falls iltre Variablenanzahl beschrdnkt ist. Werden jene mit der
Variablenanzaht n durch

j.;“)‘ f(”)*;‘:') f{n)__-,-;_“*‘
hezeichnet. =0 geniigt die Hinzunahme der Repeln

an=faa .. .. = fi)

-ntal

fiir jedes in Betracht kommende .
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Wird die Lukasiewiczsche (bekanntlich? ehenfails eindentige, klammern-
freie Form benutzt, so kinnen ohne weiteres auch die Endklamiern wegge-
lassen werden.

Mit Benutzung des REvEsz-schen Kunstgriffs, nach weichem ein terminales
Zeichen ,in verschiedenen Rollen® verschieden bezeichnet werden soll, konnen
auch alle solche Ausdriicke leicht generiert werden, die Funktionenvariablen
beliebiger Variablenanzahl enthalten. Hier bedarf man bei jeder Variablen-
anzahl je eine Folge von Funktionenvariablen. Diese kinuen durch einem ein-
zigen Funktionszeichen f bezeichnet werdeu, das mit doppeltem Index versehen
ist (der zweite Index gibt dic Variabicaanzalll an), wobei die beiden Index-
zalilen — wegen ihrer verschiedenen Rolle — z. B. durelr Sterne bzw. durch
Kreise bezeichnet werden. Hicerbei ist die Anfangsklammer (als Trennzeichen
gegeniiber den Indizes) unentbehrlich, wird aber — falls die gewohniiche An-
fangsklammer nicht ausgeschaltet wurde — in dicser Rolle anders, z. B. durch
eine eckipe Klammer bezeichnet.

So hat man nur folgende Regeln zuzulassen;

a:=feolay fuo=f+ HEXAIA
und dadurch werden auch die Regeln der Form

a= gt a,a ., 0)

LFRDED

enthehrlich., Man kann ja annebmen, daB falls im System: fir cin # Konkrele
imathematische Funktionen von n Variablen der Anzahl m vorkonmmen, dann
Jdiese der Reihe nach durch

feo..ie froco.. e faEw..iwnc,. .0

rn-nuil r-mal mo i-med -t |
bezeichnet werden, und nur die Zeichen

JF=u. . wo0c. . ¢

n-mal

mit ersten Index wenigstens Jder Linge m Funktionsvariablen der Variablen-
anzahl i bezeichnen.

So kann ntan sich auf Regelo vorr maximaler Rechitsseitenldnge 5 beschirdn-
ken: und diese Zahl kann auf 4 vermindert werden, wenn man dic LUKASIEWICZ-
sche Form beniitzend die Endklammer weglifit.

4, In der REvEsz-schien Operater-Operandus Grammatik ist von Wichtig-
keit (wenn auch nicht hinrcichend), da} die in det Regeln auftretenden Zeichen-
ketten Operatorzeichen und Operanduszeichen abwechsetnd enthalten. Dies be-
stehit auch hier, da die Zeichen

oo i,

* Siehe z. B. L. KaLmir, Another proof of the Markov-Post theorem, Acta Math., Acad
Sci. Hung., 3 (1932), 1 - 27,
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{eventuell noch runde Klammern, im0, ..., ¢l*)) als Operatorzeichen, und
die Zeichen

*; o, 4
als Operanduszeiclhien betrachtet werden kdnnen.
5. Eine Verkiirzung der rechten Seite einer Regel geschieht bei REVESZ
folgenderweise: z. B. kommt als cine rechte Seite im ,,Algol” (mit den Operan-

dus-Hilfsbegriffen b = Boolescher Ausdruck, u = unbedingte Anweisung, w =
= Anweisnng, und mir den terminalen Operatoren if, then und else)

if & then u else w

vor. Hier wird fiir die beiden ersten Qperatoren ein einziger, etwa ,,ifthen®
eingefiithrt, und die betrachtete Zeichenkette durch

ifthen u else w
ersetzt, wobei aber die neue Regel
jifthen :: = if & then

aufzanehmen ist. Das geschieht jedenfalls auf Kosten der Vermehrung der An-
zahl der Operatoren und der Regeln.

Auf diese Weise kann auch, wic bekanntlich, die maximale Linge der rechfen
Seiten der Regeln immer auf 2 vermindert werden: Lautet eine beliebige Regel
fitr 17=2

W= .Yy,
=0 kann diese nach Einflihrung der Hilfs-Operatoren
Vi Vo oo, Vs
durch die Produktionen

wo=pV, Vioo=unV, ... Ve = vy Vo

a—2 2 = VPp_1Wy

ersetzt werden, in welciien die Linge der rechten Seiten gieich 2 ist,
Dadurch wird Gbrigens die auf der rechten Seite der urspriinglichen Regei
eventuell bestechende Operator-Operandus- Abwechselung nicht zersidrt.

B ANMNALES Sectio Mathematica, Tomus 1.
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The subject of this paper is the investigation of certain interconnections
between the two properties mentioned in the title. We will show that — at
least within the ciass of Hausdorff spaces — neither of the above two properties
implies the other, 1t is interesting to note that the proofs both of these two
statements run on very siniilar lines.

We think that the most important result of this paper is the Corollary of
Theorem 3, that gives a negative solution of a problem due to the second author
on the Darboux property of the weight function on the class "0, of Hausdorff
spaces [ 1].

Atl the end of the paper we mention twe unselved problems in their simp-
lest forms. We mention here one more unsolved problemr that is not clesely
connected with the subject of the present paper, but it seems to be very intri-

gueing.

ProeLEM 0. Does there exist a hereditarily separable Hausdorff space of
cardinality greater than that of the continuum?

§ I. Notations and definitions. Preliminaries

The cardinality of a set M will be denoted by |M|. Throughout this paper
the ordinal numbers will be identified by the set of all smaller ardinals and
cardinats are the samie as initial ordinals. By & 0, {, u, », por by o, 8, » we
always denote ordinals or infinite cardinals, respectively. If M is any set well-
ordered by a relation -<, tp (M, —<) or simply tp (M) denotes its order-type.

If % is a limit ordinal, as it is usual, cf(%) is the smallest ordinal (that is
actually a cardinal) being cofinal with #. The cardinal « is called regular iff
cf (x)= @ and singttlar otherwise. For every « we denote by «t the smallest
cardinal greater than =.

L5
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The generalised continttum hypothesis ((G.C. 7. in what follows) (s sometimes
assumed in our paper. It can be formulated as 2* = =z~ for every =.

R, S, T, ... will denote topological spaces: for this we will also use the
notation (R, 7y if the distinction between different topologies on the same set
R is impoertant. Here ¢ denotes the set of all r-open sets in R.

A topological space R is called leff {or right) separated if there exists a
well-ordering —< of K such that every point x££/ has a neighbourhood not con-
taining any smaller (or greater) element of R in the above welil-ordering <

The supremum of the cardinalities of all left separated (or right separated)
subspaces of R ix called the width (or height) of R and they are denoted by
«R) (or I(R)), respectively.

The space R is cailed z-Lindeldf if every open covering of £ has a subco-
vering of power not greater than «. R is called = -separable if it contains a dense
subset of power not greater than . We will say that R is hereditarily >-Lindelof
(or z-separable) iff every subspace of R is z-Lindeldf (or z-separable), respecti-
vel

yOnc can show easily that 2(R) (or z(K}} is also the supremum of cardinali-
ties of well-ordered sequences of open stthsets in R that are strictly increasing
(or strictly decreasing) ordered by the inclusion. respectively.

These ohservations, together with other well-known facts (see ez, {2] and

[3]), vicld us the following results.

Lesisa b For every = R is liereditarily = Lindelof iff #(R) =«

Leswa 2. For every » R is hereditarily x-scpﬁrahle itt z(R)= =,
As a third easily provabie result on hereditarily z-Lindeldf spaces the fol-
lowing lemma can be mentioned.

Lesiva 3. (K. 1) is hereditarily z-Lindeldt iff there exists a base B for «
such that the union of every subsystem = =% can be obtained as the union of
at most « elements of 2. Then every other base for v possesses this property,
too.

As an easy consequence of Lemma 3 mention

Lewma 4, If (R, v) is hereditarily »-Lindelif then
|Ti = Wiy,

(Here w(R) denotes the weight of R its definitien follows below.)

If o is a cardinal valued function defined on a class of topological spaces
o is briefly called a cardinal function.

Thus the height-function # and the width-function z are cardinal functions.
Other well-known cardinal functions we are going to investigate are tiie weight
and density functions w and s, respectively. w(R) is defined as the smallest
cardinality of bases for the space R and S(R) is the smallest cardinality of dense
subspaces of R.

1t is easy to show (sce e.g. [4], 3.3, p. 345) that if R is left or right scparatcd
then w(R)=IR|, and s(R) = ‘Rl if R is leﬂ separated and iR, is regular.
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If & v a cardinal function defined on 2, the symbol
('T) ({)_“ e

means that Re and ¢{(R)=> » imply the existence of a subspace SR, for which
5(S) = = (see [5]).
The cardinal function is said to possess the (regutar) Darboux property on
@ iff
(4, D ~c

holds for every (regular) =

§2

The miam aim of this § is to show that neither of the properties of being
hereditarily «-Lindelof or being hereditarily «-separable implies the other one
at feast among the Hausdorff spaces.

THEOREM 1. If (R, 1) is a hereditarily «-lindeléf space, then there exisis a
jopology T on R, such that

(i) 7 is finer than =,
(ii} (R, 7) is hereditarily o-1.indeldf.
(i) If MR amd [ M, w2, then M is closed in <.

Proor. Let a base B for 7 consist of all sets G” having the form
G = N\

where Ger, and Mc R, |- 2. 1t is easy to see that B determines a topology
T on R, indeed. It is alse ohvious that (i) and (iit) are true for 7.

In order to show (ii}, it s sufficient to prove that for every £ there
exists a subsystem P Z such that [Pi=2 and JB='UE (see Lemma 3). Let
€= {G; = G\.M, 1 f£ I} be an arhitrary subsystem of B: since (R, 1) is here-
ditarily «-Lindeldf, there is a subset f !/ of indices such that i/ =« and

UG, = U,
i, i
It follows that
JE=(UAGNMY) U M,

i<t T,
'UE\( U {Gf\fuf))' = o
i<l

Let now I consist of the sets G for ic Jyand of the sets G where G is an ar-
bitrary element of 2 coutaining x, and x¢ UE —( U ().
. . : £l
It 15 itow obvious that "¥l~ g and UPB: U Z what completes the proof.
If now we take a Hausdorff space (R, t) such that 1R| = 2% and w(R, 1) =«
(the existence of such a space is well-known fur every a=e, e.g. D+, where D

is the two-point discrete space). then (R, 1) is obviously hereditarily »-Lindelsf,
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and applying Theorem | to (R, 1) we get a Hausdorff-space again, because
of (i). On the other hand, |R| == and (iii) yield s{(R)= « immediately. Thus we
abtain the following

CoroLLarY. For every ¢=w there exists a Hausdortf space whiclt is here-
ditarily e-Lindeldf but not z-separable.

Now we are going to prove the converse to the above Corollary, by means
of a very similar process.

Theorem 2. If (R, ©) is a hereditarily o-separable space, then there exists a
topology v* on R, such that

(1) % is finer than t,
(i) (R, *) is hereditarily a-separable,
(i) (R, %) Is right-separated.

Proor. Let = be an arbitrary weil-ordering on R, 1f Mo R is an arbitrary
subset of K, we will denote by M, the section of M by x:

My = {yrrvelM and y=x}

Let =* be the topology on R for which the sets of form G, with xX2fi<r consti-
tute a base:
B = i, 1 xelieT).
It is @ base for & topology, indeed, because
zeG N, = ze(GNIN . GN
¥ is finer than 1 because
(G = U G,
REG
holds for every Ger.

(R, v#) is also right separated, since R, is a neighbourhood of x that does
not confain any y=x. ’

Finally, we have to prove that every subspace MR is a-separable. This
will be done by transfinite induction on the order-type tp (M) of the subspaces
taken n the ordering induced by =.

Assume we have already proved that HcR is z-separable if tp (H) <3
for some fixed ordinal E=tp (R) and let M be a subspace with tp (M) = £ If
& has the form & == n+ 1, A can be obtained by adding a single point to a space
that, having a smaller order-type, is z-separable. Thus M is e-separable, ton.

[f £is a limit ordinal, we have to distinguish two cases a) and b).

a) cf (§)==, In this case M is the wunion of not more than % subsets all
having an order type less than £:
= UJ'\'J,J
1,'<.;
wlhere I+ 2 and tp (M,)=¥ for each y=I. But then s(3)== for each 7<=z,
what obviously implies

s{tvly = a.
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by ¢f (§)==. Now we first choose a subset Sc M such that |Si=a and §
is dense in M in the subspace topolegy derived from {he original topology 7. Since
tp (S)y=ct () = cf jtp (M)], we can find a point x,€M such that SCM,.
Since £ is now a limit ordinal, tp (M, )=tp (M), Le. s(¥My)=a. Let 5, be now
a r*/"-d -dense subset of M, w1th |bn"~sc We shall show that D = SJ&O B
a dense subset of M in z¥%/M, and that will complete the proof. Let, indeed,
X€AM and G, €% an arbitrary base neighbourdhood of x. It is sufficient to show
that

G,AMOD = 0.

[f x=X,, this follows fromi the facts that GO M= G NV, and 6,,CD is den%u
in M.

1f x=Xx;, we can choose from the set GN.M a point v of S, acce nrdmg to the
definition of S. But then y=x,<x implies ve G, N M, too, ie.

veEG.NMNOD = .

CoroLrLary. For every o there exists a hereditarily e-separable Haus-
dorff space R which is not x-Lindeldf.

In order {o prove this we can start again with a Hausdorff space R of car-
dinality 2* and of weight « and se Theorem 2 can be applied to it. Then we get
a hereditarily =z-separable Hausdorff space R of cardinality 2« which is right
separated. But then i(R) = |R| =« implies — according to Lemma 1 — that
R is not hereditarily =-Lindeldf. One can afso show that £ itself is not «-Linde-
I6f, since it contains a strictly increasing well-ordered sequence of open scts
of type 2%, and Kanig's inequality obviously implies cf (2*)> a.

§3
{G.C, H. is asswned throughout this §)
In the present cliapter we are going to investigate the Darboux property
of the weight function on the class &, of Hausdortf spaces. Asit has been shown

in [5], we can get positive results in this direction only having assumed G.C. /1.
That is why we have to assume G.C./f throughout this §.

THeorREM 3. Lel R be a Tyspace right separated by the well- nrdmnu 2
and assmine tp (R) = « with respect to <. Then

W(R) =

Proor. According to §1 w(R)=|R| = «. On the other hand, let R,
= {y:y=<x). Then |R <« and so w(R)=2"J ={R |*=0u. But Rx is opur

in R since < right qeparateb R, and so R = U R, obviously implies
XER

WR) = Y wR) = «,
XER

k) = .
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CoroLLARY. If R¢T, contains a right separated subspace ScR such that
I§] =&, then there exists a stthspace T R with

WT) = =.
The proof is obvious,

THEOREM 4. Lef (F be the class of Heusdorff spaces R such that

WR)=[R].
w possesses the Darboux property on "O,*.

Proor. 1ir order to prove this we are using a result from [7]. This says that
every R¢‘0, with, |[Rl= o+ contains a right separated subspace, SCR withiS. =a.

Now if ReCy* and f<w(R), then |R{=w(R)= -, consequently there
exists a right separated subspace ScR with |S| = 8, hence — accerding to the
Corollary of Theorem 3 — R contains a subspace TR with

w(Ty =7

and this completes the proof.

Note that both the ciasses of tocally compact and metric spaces (annd more
generally the class of p-spaces introduced by A. ARCHANGELSKIT [6]) are con-
tained in OF.

Assume new that Re’(, is a space for which

(v, (R)) -

holds. Then, of course, x= m. According o the Theorems 3 and 4 this implies
w(R)=|R| — i.e. w(R) = [R|* — and A(R)=a and even AR)=<z. if o has the
form o = f+. Note that if » = f#+ the latter just means that R is hereditarily
p-Lindelof.

On the other hand, as we have already recalled it , |[R]|<a* must hold,
what, together with z=w(R} = IR|* gives us

x = [R].

Assume now «=>w is of the form e=8"*. If now we want to find an Re &,
such that (w, {R}}-~=« then first of all we have to find a hereditarily 3-Linde-
10f space R with |[R{ = « and w(R) = «~.

Note that, if R is regular, the latter property must also be hereditary on
the large subspaces of a certain ScR with |§| =|R|, or more exactly S has
to satisfy the following properly N(o): 7c S and |T|=1S|=o mmply w({7)=
=W(S) = e*. Indeed, as it is well-known (sce e.g. [7]) Re'C; implies
W(R)=s(R}~, i.c. s(R)y== in this case. But then, as it has been shown in [4],
p. 345, R has te contain a left-separated subspace S with tp [S| = « and,
x being reguiar, every Tc S with |T|= S| =« also has the density =z, hence

w(TYy=s(Ty= =
ie.
Ty = et,

according to our assumption #{T) = = for each TcR.
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The main result of this paper is the construction of a Hausderff space
R. for each « having the fortn g+ such that R, has all the properties depicted
above, and from this we will easily get counterexamples of the desired type.

FREOREM 3. If o fias the form «=f+, then there exists an R, < O, satisfying
the following conditions (i).. .(iti). ,

(i) iR} = =
(ii} R, s hereditarity 3-Lindeldf,
(iii) R, possesses the property N(x«).

Proor. Let us choose R, = «, t.e. the set of all ordinals less than «. First
we take a topology t, on R, such that (R,, 1)< 7, and w(R,, 1,) = 3.

Then we are going to use a purely set theoretic result fromr [8}, Th. 43. (1),
p. 179, that assures us the existenrce of a system € of suhsets of R, with the fol-
lowing properties a), b) and ¢):

) Y o= o, LUI‘lel}UEIlt]}’ ¥'s clements can be indexed by the ordinals
]

fess than =~ :EJ = {C:, S=="}.
by If AcR, and |A| = «, then there exists an ordinal ((A)==«~ such
that &= (A) implies

ANCy = 0

¢} Sinece C: =, it is a set of ordinals, that can be ordered in an increasing
sequence as follows:

Cs = {9 r=al,

(Consequently we also asstime Cel = for each sf=¢ )
Now if § =%, then there exists an ordinal {5, &)=2 such that v= (), &)
implies
i = 32,

We are going to denote by B the complement of C; in
Ri==) and ¥, = {B:: =z}

Let us choose now a base B, for the space (R., 1) such that [¥,} = 3
and B, is closed under finite intersections.
Let now B be the system of all sets having the form

B:N...NB:, NG

where <. .. =5, =%, =0 and GeBy. According to the choice of B, B is
also closed under finite intersections and tOIl\tquEl]ﬂy itis a base for a topology
T on K,. 7 is finer than 7, and so it is Hausdorff, too. Now we are going to show
that (K., 1) possesses the properties (ii} and (iii).

In order to shew (ii), according to Lemma 3, it is sufficient to prove that
from every subfamily 28 we can choose at most 7 elements such that their
untort s equat to that of Z.
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Let us denote by (G, 1) that subsystem of Z the elements of which Im\u
the form
' B.N...NB:, NG

for every Ge€8, and | =n<e while 3(G, 0) = {G}.
Since the number of all such subsystems (G, ) is not more than [Bla= g
and
US= U E(G, n).
GeB,
o
it is enough to prove that for every Ge¥, and it=e we can get L E(U, 1) as
the union of at most g elements.
This we are comg to prove by induction on .
For n = 0 this is trivial. Assume now it is true for n—=1 and for all Sc¥,
where n=1. If there exist finitely many indices -

O g

such that in each member B: N ... NB: NGES(G, n) at least one of the sets
B, occurs let us denote by & \3 the C.y\tem of those elements of (G, 1), which
B:9 occurs in. Then we can use the induction hypothesis for each of the systems
obtained by the removal of B:) from every inember of Z;. Having intersected
these reduced systems by B again, their union yfelds us the required system
of at most g sets.

It such a sequence of indices does not exist, then, for every finite sequence
of indices 0, ... oot we can find an element B: ... B: NG of
Z(G. 1) such that

) — & for ; <Dy o = f =
Foh= L for I=i<xand l=j=n
But then we cant obviously define an fofinite sequernce

B.nn...08B 4, (a4,
g gl

Bg_;!k)m ‘s r|B (k)ﬂ(}_.

of elements belonging to Z(G,n) such that all the occurring indices 2% are
different. We ciaim that in thix case

- U (B, CIARES NBow) =0

i{l’\-tl
This incquality is obviously equivalent to

|ﬂ (C (-“}U . chiki). = (f

k-‘.n
In erder to show this we wiil prove the existence of an 3,52 = R, such that
Ny = %=« implies

'-'?E N ((- -.UL}L.J S UC )

feezin E!I
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Let us define n, as the first ordinal greater than atl the countably many ordinals

{g(kl)) {g(" b
’Qv P and ”(kl'k )
TR i+ da

where 1-("1» 2 = 1(=("1 ), ko oky=o and fy, jo = 1. Then yy< 2 really, since
cf (a)— Py Aqsume NOwW p=n==z amnd neN (CE("’ .chm). Then

k{r:

for each k= there exists a j,, [ =j.<n with :}th(k, Since the sequence of
1
ordinals (3 : k=) consists of different elements, it has an increasing infi-

nite quhqu]uem_e (5% 1 L <w). For brevity let us denote &5 by £,. y belonging to
each Cy, it can he written in the form i = }( 0, We shall Prove now r,=r,
if k=1, Assume on the contrary that r.=y, then we would get

— g A = aEp ) ==
U i

according Lo our definition of #,< . This is, however, a contradiction, because
{r. k=) would be a strictly decreasing sequence of m‘dl]]dh which obviously
does not exist, and this contradiction shows that
(U (G, -'?)\SU (Baw .- N Boo). = 3
=l H

from what obviously follows that US(G,n) is the union of at most g members
of $(G,m). This completes the proof of (ii). Note that as a partial result of the
proof we obtained that the intersection of infinitely many (different) members
of € is always of a Ldl‘dlll’!llty less than or equal to p’

In order to prove (i), in view of Lemma 4, it is enough to show thdt if
SR, and |8| = «, then there are «7 different open xubsetq of the sithspace S.

Indeed, because of (i), S is hereditarily S-Lindeldf, hence w(S, 14) = 2=2"
would imply |rgi=w(S, 74) = (2)' = «. Here, of course, 74 denotes the sub-
space topology onr & determined by =, li order to show |zg| = «7 it is suffi-

cient to prove that there are ot different sets having the form SNC: for sonie
C:2¥, because the complements of these sets in S yicld ot open subsets of
S.1y).
( ’L)ct us denote by ¥, the system of all eleinents of € having non-empty
intersection with 8. Then = (S) implies

Cegds.

Nete first that, if {Cet p-=at} is a subsystem of ¥y with indices cofinal
with «*, then the sets of furm C:,NS cannot all coincide. Since if this was the
case, according to our above remerk, €., NS would have a cardinality not greater
than 3, being contained in the intersection of the C-,,’\ But then (S {C,NS)i= «,
wlnch is impossible because of the pmpelty b} of ¥, since if &, = HSC,,NSY)
we would get Cy,M[S-(C:N8)] =

Thus for every set of the fnrm SﬂC there exist at most = members of

s having the sane intersection with S. Now we can define the requlred ot
(th‘ereut sets of form SNC; by transfinite induction. 1f for sonte p,—==* the
pairwise different intersections C:, NS have bheen already defined for each
0= gy according to our above considerations, there are only at most |g,-21= «
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elements of ¥, whose intersections with S coincide with some of the sets C:,M o
already defined. Hence we can find an element Cy, © ¥ whose intersection with
S is different from all the intersections having been defined already. Thus we
really get =+ sets of the requn'ed form, what completes the proof of (ifi).

Cororeary. If = bas the form » = 3+, then

(v, O,)~=.

Proor. Let us take the space (R,, 7) given by Theorem 5 and apply Theo-
rem I to it. Then we get a Hausdorff space (R, 1) that is hereditari]y ﬁ-Linde-
16f, and SCR and |8|= =« imply that S is discrete, hence w(S)=

We will also show that (R,, 7) satisfies the property \(oc) as we]l Indeed,
it SCRy and [Si=u=, then for the subspace (S, 7)) 174l = because 7 is
finer than =, i.e. 74> 7g. (S, 74) is, however, ht’!r{}(hldrllv 3- Lindeluf hrence by
Lemma 4 w(S, 75} = «~.

These results obviously imiply

o, L) —a.

Finally we mention that for regular spaces we cannot even solve the following
problems:

ProeLEM [. Does there exist a regular space which possesses the property
N(wy)?

ProeLEM 2. Does there exist a hereditarily e-Lindelst space which hag the
weight e,?
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Let ¢ be a finite group. Denote by Gl its order. For an arbitrary but fixed
itatural number 1 denote by A(n; G) the number of clements x in & satisfying

(H M=,

where e stands for the unity clement of (.
We prove the following

THEOREM, L.ef (G be a finite group. Suppose that 1 (s a Hall-group of odd erder
in G. Suppose further that for a square-free divisor n of |G| the relation A(n; Gy = n
hotds. In the case ;

(2) f, = {n, | H])=1

define k as the uniguelly defermined greatest divisor of |11] containing prim-factors
dividing n, only. Then jfor every buf fixed decomposition kK = ab with the pro-
perty that for any pair p, q of primes with pfa and gjb the relation g=p hoids,
there are subgroups of order b in G, and all these subgroups are super-solvable.

To prove this Theorem we need some resultes partly well-known, partly
new. From these the fellowing well-kiown theorem of Frobenius is of great
importatce,

LEmma 1. Let G be a finite group, 71 a fixed divisor of [U|. For an elemeat
a in G denote by K(a) the class of elements in G, which are conjugate to a.
Then the number of clements x in & with

xte K(a)
is divisible by (nlH|, {G). Especially in the case a = ¢ the number of cleinents
x in G satisfying (1) is different from zero and is divisible by 7.
For the Lemma 1 see [1]. The proof of this lemma may be found in [2]
too. See p. 235., Theorem 11.6.2.

The main tool of our investigations is the folfowing result which we deduce
from Lemma 1. ‘
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Lemma 2. Let & be a finite group. Suppose that for square-free divisor n
of [G] the relation A(n; G) = n holds. Then the elements x in € satisfying (1)
form a characteristic subgroup in G.

Proor oF LEmma 2. For a natural number 1 denote by £'(n) the munber
of different prime-divisors of 7. We prove Lemma 2. by induction on U(n).
If ') = | ie. i is a prime-power, the statement of Lemma 2. is obvious.
suppose therefore that for the square-free number n U{n)=1 holds. and that
Lemma 2 applies for m if U(m)-=U'{u) hoids. Take G as the group for which
[} is minimal and for which the assertion of the lemma is net yet proved.

Denote by p the least prime-divisor of n. Let n be defined by n = pn’.
We begin by showing that A(n’; G) = #° holds, or G has a non-trivial centre,
whose order is divisible by p.

We have by Lemma I the inequality

(3) e AR GY

Using that n is square-free, and noting that there are clements of order pin ¢
it now follows. that on the right-hand side of (3) the sign of equality can not
OCCUF.

Suppose that 1= A(; G) holds. By Agn Gy =1 and by AW G)--n
it now follows, that there is at least cue element v of order p in G, for which
there are elementis x in ( with

- X" o= yOK(y)

EF IR (Y)Y = 1 holds, G has the centre with the required property.
in the sequel from the assumptions 1" <= A{; G) and |[K(v)| =1 we deduce
a contradiction. By (4) it follows, that for every { with 1-<{-— p— [ the equation

{3) X o= _'l"

has at least one solution x in G. If for every { mentioned before except = 1,
¥ K(y) holds, the contradiction quoted formerly follows at once using Lenwma |
with v (1=1=p—1) instead of a.

In the opposite case there is a number § with s;p—1 greater than one <o

| . . L . .
that there are —(p— 1} classes of conjugate clements in ¢ each of them contain-
s

ing exactly s from the elements ¥. By s+ p using the definition of p and Lemima
| again we have the contradiction required.

So either A(#’'; G) = n’, or there is a non-trivial centre in G, whose order
is divisible by p. In the first case the elements for which

r

Nt=e

hoids form a characteristic subgroup of order #” tn G by U(i’y=U(). 1In the
second one the centre of G has subgroup of order p, which is & normal subgroup
in (. In both cases therc is also a normal subgroup in G, whose order m is a
divisor of 1. Denote this subgroup by D,
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Consider now the group (;D. Take the clements z in G/D for which

hiolds, where ¢' stands for the unity element of G/, If z is such an element,
consider the elements x in G, whose image by the naturat homomorphism gene-
rated by D) is the element z. They lay in a residue-class of D in G. For these

elements
2

(6) X"eD

holds.
By || = m and by (§) now we have that X" = ¢ holds.

5 . e, . .
The number of the z-5 in G/D is § — by Lemuma 1. Se on the one hand using
H '

A GY = n, we have that the number of the elemients x in (7 is at most s

. " N T
On the otherhand using that there are { — z-s in G{D, by the definition of the
i

. . . i .
elements x it follows that their number is at least m.f-— =tn. 50 we have
m

that # = 1 had to hold. This means that the elements z in G/D form a normal

m
So the elements X form a group of order 12 in €, and are the only clements
satisfying (1) in (. So the assertion of Lemma 2 is proved.
For the proof of thie Theorem we need the following well-known facts too,
which we state as lemumas.

N . . I
stibgroup. Note L (—) = U(11) and that the nuimber of the z-s is equal to —.
i

LEmma 3. Let ¢ be a finite group, I a subgroup of .
Two different Sylow-groups of /I of the same order can not be contained

in the sanie Sylow-group of G.
For this lemuna see {2] p. 70, Theovem 3.3.-L.

LEmma 4. Let ¢ be a finite group with [G] = p", where p stands for an
odd prime. Suppose that G has a single subgroup of order p. Then G is zyclic.
See |21 pp. 216—220, Theorem 10.2.1 and Theorem 1(.2.3.

LEEmma 3. Let G be a finite group, whose Sylow-groups are all zyciic. Then
G is super-solvable and for every decomposition of |G| in the form

|G

where the prime-factors of & are all greater or equal than that of ¢, A{f: () = #
hotds and the clementis x with

= b

A
inn (G form a characteristic subgrotip of .
Lemma 5 is a well-known result of O.lu.Schumint [3). See [2] p. 254.,
Theorem 11.7.2. too.
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LEmsa 6. Let G be a finite solvable group, Let (G, = m-n, (m. 1) =
ay There is a stwbgroup of order m in G.
by The subgroups of order m are all conjugate to each other.

¢) Any subgroup ol G, whose order s a divisor of m. lays in one of the
subgroups of order m.

This lemma s a result of P, Hauil {4]. See [2] p. 288, Theorem 1111 too.
The groups in Lemmma & are the Hall-groups of G.

We arc now in a position to prove our Theorem.

Let p be any prime divisor of 1z, By the definition of &, jpn holds. By Lem-
ma 2 the clements x in G satisfying (1) form a characteristic subgroup in (.
By the assumption of the Theorem the elements of order p lay all i1 this sub-
group mentioned. By Lemma 3 and by Lenna 1 it now follows that the p-
Sylow-group of & is zyclic.

We nake now use of the ceiebrated result of Feir and Taosesox, which

asserts that all groups of odd order are solvable. See [5]. This remark applies
to ff. S0 by Lemma 6 {7 has a Hall-group K of order k. K is supersolvahle,
Note that the Sylow-groups of K are all zyelic and apply Lemima 3. So by Leni-
ma 3 the existence of the subgroups of order o-in the notation of the theorem-
now follows. These subgroups are super-selvable. Note that K is super solvable
and the ohvious fact that the subgroups of a super-solvable group are all super-
solvable.

To tinish the proof of the Theorem it remains to show that any subgroup
of (G of order & s super-selvable. This follows aoting that the Sylow-groups of
these subgroups are all zyclic and appealing on Lemma 5 again.

This completes the proof of the Theoren.

The Theorem has the fellowing

CororLranry. If the Hall-group #f of the Theorent is uilpotent, su in the
notation of the Theorem any subgroup of order  in Giszyclic. and the subgroups
of order b in ¢ are all conjugate to each-other.

To prove the Corollary it is enough to observe that a nilpotente group is
the direct-product of its Sylow-groups, and that by a known result of Wielandt
(6], if there is a nilpotent Hall-group /4 in the finite group G, so the subgroups
of (i, whose order is a divisor of |[{! lay in a suitable conjugate of .

This proves the Coroltary.
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ON A FUNCTIONAL CONNECTED WITH THE ZEROS OF THE SOLUTIONS
OF THE DIFFERENTIAL EQUATION y” 4 g()y = 0.
WHERE ¢4(#) IS A NONNEGATIVE, MONOTONIC, CONCAVE FUNCTION

By
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D. Banks [1] proved that if y= V(r) is the solution of the dltfcrultlal
equation

() ViR = 0 ('=E;|

where g(f) is a non-negative, concave function, the solution y(t) satisfies the
initial conditions ¥W0) = 0, v(0) = 0 and T is the first positive root of the
equation y({) = U, then
"
T [ g{f) df = 6,9536. .
0

If g({) is monotonic but not necessarily concave, then
T
T fq(i)dfr_:T,SS... .
0

Following Banks' method we shall prove

THEGREM [. Lef T be the Jirst positive roof of the solution y = y{t) of (I
with the initial conditions y(0) = 0, y’(0) = 0 and suppose that q(t) is non-nega-
tive, monotonic and concave in the closed inferval 10, T). Then the inequality

T
') T | qtydr=8550. ..
/

holds. The constant is the best one.

4 ANNALES Sectio Mathematica. Tomus X1,
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DEFINITION. We will cali the functional of g(f) in (2) with 7" defined in
Theorem 1 simply the functional of ¢(f) corresponding to the equation (1) or
the functional of ¢(f).

Proor. The functional of ¢(f}) is invariant with respect to any linear trans-
formation of x, thereby we can take T = 1.

On account of the symmetry of the conditions y(0) = (1) = 0 in 0 and
] we can assume g(f) to be increasing. In case of a decreasing g{f) we can con-
sider the new function ¢*(f) = ¢{1—1) obtaincd by a linear transformation
from ¢(f). First we restrict oursetves to the class of function g(x) having conti-
nuous first and second derivatives in [0, 1].

Let q.(f) be defined as follows:

gy = 1 D=r=1"
(3) .
I (2H —)f O=t=pu
0y =2
‘—— a=f=l, 0=p=1,
2—-111.
then
. 1 .
(4) J.qg(f)a‘t — 1 Osu=1,
0
and
I La2-p)
(5) a(0) = 2Ot +— et~ | EE (gt e
: 2

One can prove the validity of (3) by a partial integration using definition (3).
Integrating ¢(f) over [0, 1] we have by (4) and (5)

1 1
e B2
(6) a[q(r)fu = 40)+ ¢ (1)~6f—7—q W)

In the following we shall denote by A(p) the smallest eigenvalue of the
boundary value problem of the differential equation

% Y ap(ty = 0
with the conditions y(0) = y(1) = 0. We shall use the fact that (p) is the mi-

nimum of the Rayleigh quotient [2], i.e.

[ wora
8) Xp) = min % -

J' p(OR(t) dt

U]

¥
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where u(x) ranges over all functions having piecewise confinuous first deriva-
tives in [0, 1] which satisfy the conditions 4(0) = u(1) = O.
Applying (8), (5), () and taking into account the fact that under our as-
—u(2—u)

sumption the factor u-—~——~——q’(;:) of ¢.{(f) in () is non-negative, we obtain
! !
[ g dit) | gttty i
= — = max" . sgymax .
;’(q) i ! a(0) i 1
] i i (n’z(f) ot
i i
. !
J gttt | gttty at
_% q (I) [11;1\ i l _ vr N(ZQ_H) q”{‘”} “l“‘:l_\- E__l i ‘h ==
jwana " [ W) dt
I-} {'I
:
i
= AN - gli) df.
O=uxl ;_(q”) 0'
hence
1
&) [ ghdl = mm 2q..)-

2wzl
“

Now we are interested in findiig the minimum of the function 2(g,.). From
(7) we have the equatien

(10) VALY = 0

which has a selutton with v, (0) = y.(]) = & and v, (0) » 0. By the lincar

2
transformation 1 = ex where ¢ = ¢(n) = |A{q. )——] 3 we get from (10)
1(2— 1)

the differential equation
(11} W Quxm =10

for ==L, where

(12) Q.x) =
.u) [
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Let Ui (x) be the solution of the differential equation (11} with the initial ¢on-
ditions U,(0) = 0, U{0) = 0 and fet y.(x) be the continuous function defined
by . A

(13) tg y, = Bl%:;’_(s)__, ]1”!‘(0) = (.

Similarly we define the continuous function y(x) by

b X Ulx)

tg y{x) = U

. p(0) = D,

where ['(X) is the solution of the differential equation
Hxu =14

with the initial conditions {7(0) = 0, U'(x) = 0. The function y{x) is increasing
§3] and satisfies the differential equation
, e §inZ2p
(14) o=y —,
4x

It is obvious by (12} that

pe{X) = (X}, Urxesed,
(13)
1 K
pix) = %, xais,

By (13) tg y,(x) vanishes if and only if L.(x) = 0. 0is a root of tg y(X) and its
first positive root be. say, at x = x, where 5.(x,) = 7. Therefore by (13) we
have ‘

2 2 1

(16) %=y (7Y

For the sake of simplicity we write g(r) = (02} and by (14) we have

(17) )= o7y 2

The tunctional of ¢,(f) remains unchanged by a linear transformation,
therefore by {16) we obtain

1 X,
. - - 1
(18) ilg) = | Mgglhat = x, | Qx)dx = (1-+:r-qr-)l-a-v+rr—q=l=
o o “
del

= J(), U=uzl.
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Equality (18) holds for 4 = 0, too, becatuse A(g,) = =° By taking »(0) =0 we
have ¢(0) = 0 and by the definition of J(¥) in (18) we obtain J(0) = = By(17)
we have

(19) S0 = pamp- E 2= |

I'he function ¢{v) is increasing from O till & when » varies from 0 {ill », =

= max vz}, hence one can consider the expression J'(») in (19) as afunction
0-—

of ¢, meanwhjlc it is » = »(p). We want to show that the equation J'(») = 0
has only one root. The proot goes in 3 steps.

I Q=g(r) = -g then J{(#)-=0. From (14) it follows

p(x)=Yx for 0=<p(x)=< ;:;_,

hence
S VS
i ) ;; - . . 2
(20) gp)=plv?) == J w’(x) dx:—f ¥x dx =3
0 0

The concavity of sinx on the interval [0, @] implies the validity of the in-
equality

2hH ) Siﬂxi—'t-”—SX for O=x= -
4 3

hence by (20 and (21)

2V3

et

2.1 Jg'—-:qrg —"j then J7(¥}=0. From (19) it follows b}'} differentiation -

sin 2g

6} (v) == % sin 2p — (w—q) [2

1

GJ”(”) = (Pt(“ ]‘—' 3 CO5 2(p)-— i COs 2qn "7"} . (3'!'— {p)+ 4 Sll'l 2?

1r

(e—p)y+
-l-z sin 2¢-¢” = 0,
v

because atl terms are non-negative in the interva]% <@ %
3.IF -;— =p=<m then f(#)=0. This follows immediately from (19) because

sint 2¢. =0 for these valies of .
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Statements 1, 2 and 3 above show that the function J'(¢) vanishes at one
and only one place and here J(») attains its mrinimuni. This minimum can be
determined numerically for example by a computer and this gives by (18)

(22) min f(») = min i(g,.) = 8,55, ..,
UESTE-]|
hence by () the inequality (2) holds for ali ¢(f) satisfying the conditions of
Theorem | and having continuous first and second derivatives.
If g(f) is increasing but has no continuous first and second derivatives in
[0, T] then we extend the domain of definition of g(f) from [0, T1 to {0, =)
by taking g(y = ¢(T) for f=T and define the functions g.(f} by

IENS T
P - > .
g-{t) = — l l glor)do Jdr (e=0).
S

The function g.{f) tulfils tie conditions of Theoremn | and has continuous first
and second derivatives on [0, <)}, therefore its functional satisfies the inequa-
lity

"

(23) T, fqr{z)[n-_v 8330 (¢ 0).
) .

But lim ¢.(f) = ¢(f) and lim T, = T, thereby the left-hand side of (22)
PR P

tends to that of (2), hence the inequality of {2) holds for this g(¢), too. This

proves Theoren: I,

For the sake of completeness we mention that GaceraiTa [4] proved the
inequality

N
(24) i f gyt == =2
0

under the restrictions of Theorem 1 but dropping the condition of mouotonity.

At last we consider the case when g{{) is a non-negative linear function, i.e.
g(!y = a+mi. FINK [3] proved for fixed T that if ¢ increases from O till =%/T*
then m = m(a) decreases and the functional of ¢(f) increases from 7, = 9,4781. ..
to =% We shall prove an inequality about this functional in

THEOREM 2. [f gty = a+mi is a linear non-negative increasing function
then the inequalities

T @
(25) 22 = Tj glt) dt = = (G, = 0.4781 .. )
e [ 1 1
0 ——aT?¥)——-—
i YRS
arnd
(26) O=aqT?=x?

hold.
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REmaRrk. It is obvigus that for a linear non-negative decreasing g(t} in-
equality (25) holds with a+mT instead of 4.

Proor, We transforin the differential equation (1) by the substitution
{ = Tx into
Y'+T(Tx)Y = 0,
which has a solution with Y(0) = Y(I) = 0, ¥'(0) = 0. Now we have
T (Tx) = aT?4-mTx,
where a=0, m=0, hence by (8) and (3)
1

f aT?g,{x) ~% mTﬂql(x)] H(x) dx

1 I at? mT?
| =— - = max —- : — 2 + .
2(T2g(Tx)) it x Mg} 24(q,)

fu’ (x)dx

o

IIf

(27)

But Xg,) = 77 and for determining the quantity A(¢,) we must solve the egua-
tion i .
Y74+ 24g)xV = 0

with the boundary conditions Y{(0) = Y(1) = 0. Its solutions with the initial
condition Y(0) = 0 are

Y(x) = C¥x jl;s(z"s}/fi(&ﬁ ¥y (C = constant).
From the boundary condition at x=1 we have

. "] 'odef i}
(28) M) = ‘é"]f = L

where j, = 2,902568. .. is the first positive root of the Bessel function Jfy(x)

and 4, == 9,4781.. ..
The inequality (24) implies

T
]
(29) T f o) dt = aT*+— T = 2,
: 2

and from this inequality (26) foltows at once. By (27) and (28) we have

T at? + 1 mT?
T it =2 ————,
f a0 aT2 mT?
3 —
at 24

. . . . ..
where the right-hand side is — by A;<=a® — an increasing function of -2—m?"‘.
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Therefore by (20)

qu“)(” _ ﬂT +(~z~—aT)
2?—aT?

-

x* A

which is the right inequality of (25). The left inequality is the same as in{24)
and this completes the proof of Theorem 2

Finalty 1 want to express my gratitude to Mg, St, Tomaszewski (Wroc-
jaw) for having computed on QDRA 1013 the numecrical value in (22).
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UBER DEN DURCHSCHNITT EINES KREISES UND EINES POLYGONS

Von
G. HAJOS
Lehrstuhl fiir Geomwetrie der Edtvis Lorand Universitit, Budapest

(llingegutigent aun 5. fdnner (968 )

1. L. Fejes Totu [1} hat fiir die euklidische und nicht-cuklidische Ebene
tlas Moment
M(D)= | (OP)dP
D

eines Bereiches D beziiglich des Punktes O eingefithrt, wobei f eine streng ab-
nehmende Funktion und P das Inhaltselement bei dem Punkt P hezeichnet.
Er hat diesbeziiglich folgende, Momenteniemma genannie Behauptung bewiesen:

Unier allen konvexen n-Ecken vou glcichem Inhalt hat das regelindssige n-
Eck mit dem Zenfrum @ ein griftinogtichies Mament M.

Dies kann leicht mit Hilfe des folgeaden Satzes bewiesen werden, der zu-
gleich eine leichie Folgerung des Momentenlemmas darstellt:

Satz. Unter den Lonvexen Polveonen mit hichistens i Ecken und von gleichem
Tnliaft weist das it einent gegebenen Kreis Konzenirische regefindfive n-Eck efnen
maximalen Durehschnittsinfialt mif diesem Krels auf.

Unizitit wird dabei nicht behauptet: es gibt Fille, wo auch andere der
betrachteten Polygone einen Durchschnitt von ebenfalls maximalem Inhalt
aufweisen. [Is ist offenbar, dabB dies der Fall ist, wenn der inhait der betrachte-
ten Polygone kleiner als der Inhalt eines in den gegebenen Kreis eingeschriebe-
nen regelmiBigen n-Fcks ist, und ehenso, wenn dieser [nhalt den Inhal des
umschriebenen regelmifBigen #n-Ecks diberirifft. In diesen Fillen bedarf cs
keines Beweises, daB der Durchschnittsinhalt bei kouzentrischen regelmiligen
n-Ecken maximal ist, da dane der Durchschnitt dieses n-Eck bzw. Kreis ist.
In allen iibrigen Fiillen gilt die Unizitdt: das Maximum wird nur darch die
konzentrischen regelmiBigen rn-Ecke erreicht.

In der hiyperbolischien Ebene gibt es nicht immer cin umschriebenes regel-
méaBiges n-Fick, also dann auch keine dadurch gelieferte Schranke. Der Inhalt
der betrachteten Polygone kaon aber natiiriich den Inhajt der Grenz-n-ecke
nicht iibertreffen (bei denen je zwei Nachbarseiten zueinander parallel sind).
Fiir einen solchen Inhalt gilt unser Satz auch dann, wenn uneigentliche Eck-
punkte zugelassen werden, wenn alse Nachbarseiten auch parallel scin kénuen,
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Anstatt der elliptischen Ebene soll ¢twas allgemeiner die Kugel als sphiri-
sche Ebene betrachtet werden. Man ist hierbei berechtigt sich auf Kieise und
Polygone zu beschriinken, die innerhalb je einer Halbkugel liegen. Dann bleiht
alles ungedindert giiltig, was dber dic uncudnu.hulen und umschriebenen
regeimiiBigen n-Ecke als Inhaltsschranken gesagt wurde. Der ausgeartete Fall,
daf der Kreis cine Halbkugel ist, kann dementsprechend auBer Acht gelassen
werden. Wiirde der Kreis eine Halbkugel i seinem Inneren enthalten, so ge-
niigte es anstatt des Kreises und des Polygons die Ergdnzungsberciche ins
Au“e zu fassen, da die fir diese und fiir die urspriinglichen Bereiche ausge-
sprochenen Behauptungen dquivalent sind. Ist die Konvexitét in diiguneme—
rem Sinne derart verstanden, daB je zwei Punkte des Bereiches durch wenigstens
cine Strecke innerhalb des Bereiches verbunden werden kdnnen, so ist der kon-
vexe Bereich bekanntlich entweder in einer Halbkugel enthalten oder enthilt
er eine Halbkugel. Dieser letzie Fall darf aber in unserer Untersuchung auBer
Achi gelassen werden, da hei in einer Halbkugel enthaltenen Kreisen auch das
wiuschriehene regelmifige n-Eck in einer Halbkugel enthalten ist, und wir uns
nur mit einen solchen Inhalt heschidftigen, der die angegebene abere Scliranke
nicht dbertrifft.

im Folgenden beweisen wir den ausgesprochenen Satz mit efemmentargeo-
metrischer Methode. Der Beweis ist dem Grundgedanke nach derselbe, den
der Verfasser 1964 in Charkow anlidBlich des 11, Gendmtso\\_|et|:»-.]1u:n Geometri-
schen Kongresses vorgetragen hat. Beim Beweis verzichien wir auf die als be-
langlos gekennzeichneten Fille, beweisen aber auch das, was erginzend liber
die Unizitdt und im hyperbotischen Fall {iber uncigentliche Eckpunkte aus-
gesprochen worden ist.

2. Wir betrachten eine Kreisscheibe K it dem Mittelpunkt O in der eukii-
dischen, hyperbolischen oder sphirischen Ebene. Tm fezten Fall soll sein Halh-
messer =902 sein, Bereiche und ihre Inhalte werden durchwegs gleicherweise
hezeichnet.

Es sei 1123 eine natiicliche Zahl, Wir wihlen einen Inlialt 7, der nicht klei-
ner als der [nhalt des in K geschriebenen und nicht groBer als der Inlalt des
um fC geschriebenen regetmaligen n-Ecks ist (wenn es ein solches gibt). Im
hiyperbotischen Fall soll £ den Inthait der Grenz-n-ecke nicht {ibertreffen.

Wir betrachten alie konvexen Polygone I7 mit hichstens # Ecken und vom
lahalt f. [ hyperbolischen Fall wird es zugelassen, dab unter den Eckpunkten
von I7 auch uneigentliche vorkommen. 1m spharischen Fall folgt aus der Voraus-
setzung beziiglich der oberen Schranke fiir 7, daB // innerhalb einer Halbkugel
tiept.

Bei unserer Untersuchung diirfen wir voraussetzen, dafl @ nicht auBBerhalb
{I liegt, da sonst IT derart verschichen werden kann, dafl der Rand von [T den
Punkt O enthalte, und dabei ein jeder innerhall K liegender Punkt von {{
ndher nach O riickt, folglich der Inhalt K 77 zunimmt. Durch die Strecken,
die O mit den Ecken von I7 verbinden, wird /1 in Dreiecke zerspaltet, Ihre An-
zahl kann auch kieiner als diec Eckenzahl von /7 sein, wenn namlich O am Rand
von I liegt, Wir fassen es jedoch so auf, daB diese Anzahl imuner n isf, unter
den Dreiecken aber auch entartete fcere Dretecke vorkommen kinnen, deren
bei O liegender Winke!l auch ein Nullwinkel oder ein gestreckter Winkel sein
kann.
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Wir lassenr nun die Bedingung fallen, daf je zwei Nachbardreiecke auBer
O noch einen weiteren gemeinsamen Lekpuokt haben, und betrachten um 0
gelegene i Dreiecke, deren bei O liegende Winkel den Vollwinkel schiiciit be-
decken. Wir lassen es auch weiter zu, dafl unter diesen Dreiecken auch entartete
leere Dreiecke vorkomumen. 1m hyperbuolischen Fall werden uneigentliche Eck-
punkte auch weiter zugelassen, [m sphérischien Fall fordern wir es nicht mehr,
daB alle Dreiecke in einer Halbkugel enthalten sein sollen, und es stért nichts,
wenn wir als entactete Dreiecke auch sphérische Zweiecke zulassen. Wir be-
haupten, daB unser Satz auch fiir sofche aus 1 Dreiecken bestehenden Figuren
X ungedndert giiliig ist.

3. Wir crsetzen jedes der # Dreiecke durch ein gleichschenkliges Dreieck
mit gleichem [nhalt und gleichem Winkel bei seiner Spitze 0. Wir zeigen, daB
dadurch der mit K gebildete Durchsehnittsinhalt zunimmt oder ungefndert
bleibt.

Bei leeren Dreiecken ist die Behauptung nichtssagend, Sie ist auch dann
helanglos, wenn das ersetzende gleichschenklige Dreieck in K enthalten ist
oder den zu seinem Winkel an der Spitze gehirenden Kreissekior § von K
enthdlt, da sich dant als Durchschnitt das Dreieck selbst bzw. § ergibt. Wir
beschrdnken uns also auf den Fall, daB das Dreieck AOB durch das gleich-
schenklige Dreieck A0B, ersetzt wird, dessen Basis den Randkreis K in zwei
Punkten schneidet (Fig. 1). Es sei 0A=0B. Wir zeigen zuerst, daB der Schnitt-
punkt P der Strecken AR, A B, durch die Winkeihalbicrende des Winkels
4 AOQB vom Schenkel OB getrennt wird.

Fig. 1

Wir verbinden dazu den Punkt A mit dem \littelpunkt C der Strecke A, B,

Die Verbindungsgerade schneide den Schenkel OB in D. Der kaelberelcll
< AOB enthilt das Spiegeibild des Dreiecks A,0B, an der Geraden A, B, (auch
im sphirischen Fall, da dort OC=90° ist). Hieraus folgt, dal das Splege]bllci
des Dreiecks CDB, bezugllch des Punktes C als echter Teil im Dreieck CAA,
enthalten ist, daf d]‘i() fiir die Dreiecksinhalte CAA,=CDB, gilt. Da aber die
Dreiecke PAAI, P BB, inhaltsgleich sind, mub die Hdlbgerade AP innerhalb
des Winkelbereiches < A, AC laufen, aiso /7 tatsdchlich durch OC vom Schenkel
OB getrennt sein.
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Licgt nun B nicht innerhalb K, su folgt aus der Lage von P, dall KX1TPAA,
um P gespiegelt zu einem echten Teil von K TPBB, wird, weil der Mittelpunkt
einer jeden durch diese Bereiche enthaltenen. durch £ hindurchlaufenden Sehne
(d. h. der FuBpunkt des von O aus auf sie gefdllten Lotes) im Winkelbereich

:COB liegt, Das bedeutet aber, daB durch das Ersetzen der untersuchte Burch-
schnittsinhalt zunimmt,

Liegt B innerhalbh K, so ersetzen wir das Dreieck A08 zuerst durch das
Direteck A’OB” mit gleichem Inhait, gleichem Winkel bei O und mit der Ecke
B am Randkreis K (Fig. 2). Der untersuchte Darchschnittsinhalt ninimt dabei

Fig. 2

zu. da je nach der Lage des Schnittpunktes @ der Strecken AB. AE entweder
das Dreieck QBB villig innerhalh K oder das Preieck QAA’ villig auiierhalb
A liegt. AnschlieBend kann dann das Dreieck A’OB’ mit obiger Methode, den
Durchsehnittsinhalt weiter vergrélernd durch ein gleichschenkliges Dreieck
OB ersetzt werden.

Wir haben damit unsere Behaoptung bewiesen. Wir kilnnen auch feststel-
len, dall wenn nach der Symmetrisierung eine Basis auftritt, die den Randkreis
K schneidet, dann KDL zugenommen hat.

4. Wir zeigen nun, daB es uns genligt nur Dreiecksinengen Y zu betrachten,
die aus solchen gleichschenkligen Dreiecken bestehen, deren Basen alle den
Randkreis K treffen, d.h. ihn beriihren, schneiden oder Kreissehnen sind. Leere
[Preiecke mit bei O liegen(lem Nullwinkel oder gestrecktem Winkel werden auch
weiter zugelassen.

Aus den Schranken fiir 7 foigt, daB nicht alle Dreiecke innerhalb / liegen
wird nicht alle den entsprechenden Kreissektor enthalten kénnen. Kommt aber
cin Dreieck mit samt ihren I“ndpunkten im Inneren von K liegender Basis
(bzw. mit samt ihrem \littelpunkt 11n AuBerem von K liegender Basis) und ein
anderes, das nicht dieser Art ist, in X vor, so 148t sich die Basis des ersten nach
auBen und die des zweiten nach innert (bz.w. die des ersten pach innen und die
des zweiten nach auBen) derart verschieben, daf die Inhaltssumme dieser
Dreiecke gleich bhleibt. Wir verschieben die Baseu derart so weit, bis dic sie
hetreffenden Anfangsbedingungen nicht mehr erfiiflt sind. Es ist dann offen-
sichtlich, da8 die Summnie der Durchschnittsinhalte zugenomnien hat. Durch
wiederhohlte Anwendung dieses Verfalirens gelangen wir zu lauter den Rand-
kreis K freffenden Basen,

Dieses Verfahren kano nur dann scheitern, wenn ein leeres Dreieck mit
gestrecktemn Winkel bei ) vorkommt, dessen Basis nimlich nicht nach aufien
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verschoben werden kann. Leere Dreiecke mit Nullwinkel bei O kbnnen ja bei-
behalten werden und kdnnen auch die erzielte Endiage nicht stéren. Auf leere
Dreiecke mit tei O liegendem Winkel ¢(0, ) kann dagegen unser Verfahren
ohne Hindernis angewendet werden.

Kommt aber ein gestreekter Winkel vor und entspricht & unserer For-
derung nicht, so gibt es in ¥ ein Dreieck .1, dessen Basis samt ihrene Mittel-
punkt im AubBeren von K liegt. Dann vergribern wir etwas den bei O liegenden
Winket von - and vermindern mit ebensoviel den gestreckten Winkel, fegen
dann in diese Winkel gleichschenklige Dreiecke von der Inhaltssumme A derart
ein, dab das 1 ersetzende Dreieck den entsprechenden Kreissektar enihalie.
Wir erhallen so eine Dreiecksmenge mit einem groberen Durchschnittsinhalt,
auf welche unser urspriingliches Verfahren schen angewendet werden kann.

Dieser letzte Schriti ist auch im hyperbelischien Fall anwendbar, wo in
einen grifieven Winkel eventuedt nur ein Dreieck kleineren Inhalts und in den
verminderten gestreckten Winkel kein Dreicck von beliebig vorgeschriebenem
Inhalt hereingelegt werden kann. Das ist ndmlich der Fall, wenn .1 zwei un-
eigentliche Eckpunkte hat. In diesem Fall bleibt aber die Inbhaltssumine kon-
stant, wenn in beide Winkel Dreiecke mit je zwei uneigentlichen Eckpunkten
hereingelegt werder, so daB der obige Schritt auch in diesem Fall auf kein Hin-
dernis stafi.

5, Aus was fltr Dreiecksmenge wir auch urspriinglich ausgegangen sind, ge-
Jangten wir in allen untersuchten Fillen in endlich vielen Schritten zu einer
Dreiccksmenge, die aus gleichschenkligen Dreiecken hesteht, deren Basen alle
den Randkreis K treffen. Der mit K gebildeter Durchschnittsinhalt hat dabei
zugenommein, wenn die iil&plllnglldle Dreiecksnienge nicht sclbst der Forde-
rung entsprochen hat.

Pie erhaltenen Dreiecksmengen Kocnen durch 2n Parameterwerte gekenn-
zeichnet werden, namlich durcht die Winkel o,, .. ., @, bei O und durch die o
Hdéhen der gleichschenkligen Dreiecke. Diese Parameterwerle liegen in den
abgeschiossenen Intervallen [0, =] bzw. {6, r] , wo r den Radius von K bezeich-
net. Im hyperbolischen und sphiirischen Fall bilden jene Stellen des so ge-
kennzeiclmeten 2n-dimensionalen Parametergebietes, denen eine Dreiecks-
menge von vergeschriebenem Inhalt T zugehdrt, offensichtlich eine abgeschlos-
sene Menge. Dasselbe gilt anch im eukiidischen Fall, wenn nur solclie Dreiecks-
mengen zugelassen uuden die in einem festen Kleis Hegen. Wir kinnen uns in
diesem Fall fatséichlich auf solche DleleLkm]engen beschrdnken, da das im
Abschnitt 6 zu erdrternde Verfahren zwei beliebige der Winkel «y, ..., o, durch
thr arithmetisches Mittel ersetzt, folglich nach hi)'ch*%tcn‘; zweimaliger Anwen-
dung es erzielt werden kann, dab w; =a—2¢ (i = 1, , 1} gilt, wo ¢ einen
geniigend kleinen Winkel hedeuiet. Das hat zur Folge, ddlﬁ dle zu betrachtenden
Dreiecksmengen im um (0 it dem Radius rfsin ¢ geschlagenen Kreis liegen.
In jedem Fall gehdren aiso die zu betrachtenden Dreiecksmengen zu einer
kompakten Stellenmmenge des Parameterbereiches. Da der Durchschnitt K12
eine stetige Funktion der Parameter ist. ninunt sie nach WEIERSTRASS auf
dieser kompakten Menge ihr Maximum an.

Unser Satz behauptet, daB dieses Maximum nur durch das konzeuntrische
regelmiBige n-Eck erreicht wird. Es geniigt also zu zeigen, daB K1 X immer
vergroBert werden kann, wenn es unter den gleichschenkligen Dreiecken, aus
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denen Y hesteht und deren Basen alle den Randkreis treffen. zwei inkongruente
gibht.

Der Fall, daBl auch cin gestreckter Winkel vorkommt, wird auch weiter
mithehandelt. Der Fall des Nulhwinkels kann aber beseitigt werden. Kommt
pdamlich ein Dreieck mit Nuliwinkel bet O vor, se kann man ein beliebiges in
Y vorkommendes Dreieck mit einer von O auslaufender Transversale in zwei
Dreiecke zerschneiden, diese laut Abschnitt 3 synuuetrisieren und dadurch zu
einem grofieren Durchschnittsinhalt ankonien.

6. Als letzter Schritt bleibt es noch @ihrig, zwei inkongruente gleichschenk-
lige Dretecke A,08,, A,0B, zu betrachten, deren Basenmittelpunkte C,, Cy zu
K pehdren und deren von () verschiedene Ecken nicht im Inneren von K sind,
und zu zeigen. daB diese Dyeiecke durch zwei andere mit gleicher Inhaitssunune
und gleicher Winkelsumme bei O ersetzt werden kinnen, die einen grifercn
Durchschnittsinhait mit K aufweisen.

Der mithehandelte ausgeartete Fall, dalh etwa < 4,08, —= 7 ist, wird das
Folgende gar nicht stéren. Dann wihlen wir die Punkte A,, B, am Randkreis
K. Die Halbgerade OC, sei auch in diesemt Fall, wo O und C, zusammenfallen,
auf der Strecke A,B, senkrecht,

Wir legen die Dreiecke A,0C,. A,0C, so nebeneinander, daff die Halh-
geraden OC,, 0C, zusammenfallen und die Dreiecke voneinander trennen (Fig.
3). Wir bezeichnen ihre Vereinigung mit ¥V und den im Winkelbereich < A,0A,
liegenden Sektor von K mit 8. Wir werden ¥V durch ein Dreieck mit demselben

Inhalt und demselben Winkel bei € ersetzen, das einen griBeren Durchsclmitts-
inhalt aufweist. IDas vervollstdndigt dann unseren Beweis, da zwei Exemplare
dieses Dreiecks die urspritnglichen Dreiecke A,08,, 4,08, unserem Ziel ent-
sprechend ersetzen kiinnen.

Sind C, und £, identisch, so kann das Dreieck A,0A4, laut Abschiritt 3 in
ein gréfberen Durchschnitisinhalt aufwetsendes Dreieck symmetrisiert werden,
was dann den Beweis heendet.

Zs sei also OC,>=0C,, ferner M der Mittelpunkt der Strecke C,C, und P
der Punkt, wo die Strecke C, A, den Randkreis K trifft. Wir unterscheiden zwei
Fille je nachdem, ob die Gerade A,/ die Punkte 0. M trennt oder nicht.
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Fali I: Die Punkie O, M werden durch die Gerade AP getrennt.

Wir schneiden aus dem Winkelbereich < A0 A, it der Geraden AM ein
Direieck V| ab. Diese Gerade trifft den Schenkel 04, auch im hyperbolischen
Fall (eventuell in seinem uneigentlichen Punkt). Sonst kénnte ndmiich die
Halbgerade C,A, nicht die Halbgerade A M und auch den Schenkel A4, tref-
fert, was aber der Fall ist, da A, am Schenkel und das ebenfalls auf der Halb-
geraden C,A, liegende Spiegelbild von A, beziiglich A an der Halbgeraden
A M liegt.

Esist V=V, da aus V das Dreiecck A,C,M abgeschnitten worden ist, und
das Hinzugefiigte innerhalb des Spiegetbildes vom Dreieck A,C,M beziiglich M
Hiegt. Es hilft nur, wenn dic Gerade A,M die Strecke C, A, schneidet, da dann
noch ein weiteres Dreieck aus 1V abgeschnitten wird.

Es ist SNV <3871V, weil der aus SNV abgeschnittene Bereich wm M
gespiegelt einen echten Teil des hinzugefiigten Bereiches ergibt.

Ist V=1V . so entspricht das Dreieck V', unserer Forderung.

Ist V=1V, so verdrehen wir die Gerade AM um A, bis sie aus dem Win-
kelbereich < A,00 A, ein Dreieck V, db‘;lemdet fiir \1e]LI1ec V=V, gilf. Da
man dabei den mit S gebildeten Durchschnitt vergraBert. ergibt sich SNV =

=850V, =8NV, Das besagt aber, daBl V, unserer Forderung entspricht und
den Beweis im untersuchien Fail beendet.

Es sei noch darauf hingewiesen, dafh man auch im hyperbolischen Fall zuim
Dreieck V, gelangen kann. Dazu geniigt es einzusehen, daB die vonr A, aus
zum Schenkel 0A, gezogene Parallele aus dem Winkelbereich <A()A, ein
Dreieck 4 abschneidet, far welches A=V gilt. Das ist trivialer Weise richtig,
wenn die Gerade A,C; den Schenkel O A, trifft. Ist aber das nicht der Fall. so
hefindet sich die Parallele innerhalh des Winkelbereiches (eventuell durch
zueinander parallele Schenkel gebildeten Nuliwinkels) <0A,C). Dann ist aber
der Defekt von .l grifier oder gleich als die Nefektensunune der Preiecke
A,0C,, A0C,. woraus A=V folgt,

f all 11: Die Punkte O, M werden durch die Gerade AP nicht getrennt.

Fig. 4

Wir schneiden jetzt aus dem Winketbereich < 4,04, mit der Geraden
AP ein Dreieck V, ab (Fig. 4). Diese Gerade schneide die Strecke C,C, im Punkt
@Q. Man hat also C,Q=C,0, woraus folgt, dall das zu SNV hinzugefiigte Drei-
eck C,PQ um P gespiegelt den aus SNV abgeschnittenen Bereich als echten
Teil enthalt, dal alzo $7V =8NV, ist.
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VoSTVe 1V, =57V,

Ist V' =1, so entspricht V', unserer Forderung.

Ist V=V, so verdrehen wir die Gerade AP A, bis sie ein Dreieck V,
abschneidet, fiir welches V=V, gilt. Dieses Verdrehen vermindert die aus
herausragenden Bereiche weiter. Es ergibt sich also

V-SNV=V,-87V,,

woraus wegen V =V, folgt, dab $7 V=S50V, ist, daf also V, unsercr Forde-
rung catsprichi.

Ist V=¥, so verdrehen wir die Gerade AP wieder um A bis die verdrehte
Gerade ein Dreieck V, abschneidet, fiir welches V=V, gilt. Das ist auch im
hyperbolischen Fall maglich, wie wir da schon hei demy Fall | eingesehen haben.
Das Verdrelien vergrifert jetzt SV, weiter, so daB SV --8§7V,-=8N0V,
gilt. Das Dreieck V., entspricht aiso auch jetzt unserer Forderung, was den
Beweis engiiitig beendet.
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In this paper autonomous systems of differential equations are considered
and the concept of stability with respect to a level surface of a first integral
is introduced (cf. [3] p. 61). The connectiion of this concept to Lyapunov stabi-
lity is poinfed out. Furthermore, the coencept of a derivo-periodic solution is
defined and its stability discussed. The results are applied then in dealing with
the stabitity of closed geodesics in a Riemannian space. While the stability of
geodesics has been investigated by T. LEvi-CiviTA [2], it seems to the author
that its relation to the rigorous concept of stability has not yet been pointed
onf. On the other hand stability of closed geodesics can be investigated with
imethods not applicable in the general case. At the end of the paper two examples
are presented which illustrate the general ideas and, at the same time, throw
light to well known limitations of some existing criteria of stability.

1. Let
dx

— = X(x
(1) = =X

he an autonomous system of differential equations where X(x)€C? xcT an
open and connected region in the n-dimensional space of X = (X, X, ..., X,)-
Let us denote by x(f, x*) the solution of (1) satisfying x(0, x") = x® and by
g(f) a solution defined for 0={= 4 = such that

pf)eT, if 0=f< 4o,

7(0) = ¢"
Suppose that a first integrat @(x)€C? x€ T, is given (P a scalar), i.e. D(x) is
constant along any solution x(f, x%) of (1), and that

(g(t)) = 0.
We shait call the n— 1 dimensional hypersurface
(2) D) = 0

[+ ANNALES Sectio Mathematica, Tomus X1-
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the irdegral suface of ¢(f). We assume that
grad @ = [}
over the surface {2).
DeFINiTION L. The sofution () of (1) is suid {0 be stubie with respect to ils
fntegral surface (2), if
() a g=40 can be found such that any selulion _\'(i', X" with |X"—¢®| <o and
DX = 0 is defined i1 0=f= + o,
(i) givent an arbitrary =0, a 0= d =g can be found such that
X XY —q (D) =6, Ofm oo,
whenever
XV =P = & and PM) = (.

Since B(x% =0 implies ®(x(t, x)) = 0, the definition above means that
the path of ¢(f) is stable in fhe sense due to Lyapunov “conditionally™ i.e. with
respect to all paths on the level surface (2) of the first integral ®(x).

Throughout the paper the modulus 1x| of a vector x=(x,, ..., X,} in under-
stood to mean

X} = max | Xg]

[=f-

[

“'I.

",

2. Keeping to the notations and assumptions made in 1. suppose that
the surface {2) admits the paramelric representafion

(3) X = x{u)
where 11 = (i, tlay ..., ), Nu) C* and
ax
(4 rank I— =n—1,
) ('hf-l

if u€@, an open and connected region of the n#—1 dimensional space of u =
=(ty, ..., U4, ), assume furthermore that the point x(u)eT, if ne @, ie. by
the mapping

o= x(u),

peO =TcCT.
Obviously
(3) D)) = 0.

LEMMA. If x(f, x%) is a solution of (1}, x°¢T', iie. p~-x® = 4% O und D(xY) =
= O, then a unique function u(HycC?, | <« for some 2=, exists sueh that
x(t, X% = x(u(®)), ] ==,

u(0) = u® and u(t) satisfies a well defined explicit vutonomous sysient of diffe-
renfial equations with “right hand sides” cantinuousty differentiabte in 6.
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Proor. Without restriction on generality let, say, the Jacobian
NXyy v Xyoq)

= 0, ueh.
1 (1 | I
I't follows from (3} that
(6) 50 _o o2, -,
=1 axk afl

oP
and as a copsequence t]lat))— =0, since otherwise grad @ = 0 would hold.
ax,

The last result ensures that in a neighbourhood of x” one can express x,, uniquely
from

Dx, ..., x,)y=10

Y, = flee o Xl feCh

ie.

Consider the system
X(F X0 = xy(ity, oty )

Ny o X)) = X q{the <ot 2y)
Ol X0 = X, {1y, ..., Uy y)
i the unknowns wu;, i = 1,2, ..., n—1. From the first n—} equations u,, ...
,U,_, can be expressed uniquely as continuously dilferentiable functions of

lf(r; r‘}) |;| s ',,f_ (X% in a I(Eeighbom-hond of x%, ..., x%_, and, as a consequence,
L] t = 7 TOU SOfnte «=1:

= uf)eC, u(0y = 1
This done the last equation becomes an identity, since both
Gl X% = [ X)X X)), ] =
x(u) = flodw), .o x, (@), Ju—t| <P
for some F=0, holds, i.e.
() = [ @), ..., x, (D)) =
= fxy(f, XD o X X)) = (0 X9, i =

The function u(#) satisfies the differential system

and

nlgx .
(7) > i, = X(x(u))-
k-1 ()HR
If we look at (7) as a linear algebraic systetn in the unknowns i, k=
= 1,2, ..., n—1, then the first 71— 1 equations of this system can be solved

uniquely for these unknowns and the last one is a simple consequence. The
last assertien follows from the fact that because of (6) and
D : D
2 ided X, =0, -~ = 0,

. | ax RSN f}x”

10
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X, is the same linear combhination of
ax, X,y

ax, .
Xiyp ooy Xy a8 =i of —, .
, at; au,

Let us denote the sysiem got this way from (7) by
(8) u = ).

Here U(u)cC, ue ©. Since u(f) is a solution of (8) it follows that u{f)eC* and
that it is uniquely determined. This proves the Lemma.

It may be noted here that, “inversely”. if «{f) is a solution of (8) then
obviously x{t1},.. . 18 a solution of (1).

3. Throughout this section notativons and assumptions made in 1. and 2,
hold.

THEOREM [. Lel 4 = p(t), U={=+4 o=, be u periodic solution of (8) with
period 7, the points w({Yc O for all {=0; if y(1) is stable in the sense due to Lyapu-

nov and .
1) = X(W)ju-ry = X)),

then the perfodic selution q(t) of (1) is stuble with respect fo it’s integral surface (2).

Though the proposition in this theorem may seem to be obvious, it is not
a triviality since e.g. stability is not invariant under general coordinate trans-
formations (see [1] pp. 12— 13).

Proor. Denote by u(f, u") the solution of (8) with u(U, #") = u® and let
p* = p(0). [t follows from the stability of »() that an 5=0 can be found such
that if [u’— 4" = x, then uft, 4"} is defined in O=1 .« + =<

Now, a bounded open and connected region ¥ exists such that the points
p()eY, 0=f<+4 ~ and W< G, where ¥ is the closure of W. It foliows then
from the stability of (f) that =0 can be chosen such a way that the points

u(f, e, 0={<+ oo, if |4"—p° <.

Let x(f, x°) be an arbitrary solution of ([} with @(x% = 0, then by our
Lemma a solution u(f, u"y of (8) exists such that

(9) X(f, x°) = X(H)|u=u(‘i’. uy = .\'(”“, Hu)). if| “T
for some a=0. From here we have
(10) xX? = x(0, x% = {10, M) = x(u*);

in particular
‘T(I — x(l"ﬂ).

By considerations similar to those made in the proof of the Lemuma, u°
can be expressed from (10) as a continuous function of x° in a neighbourhood of
¢° hence a p=0 can be found such that lu®—¢"] =i, whenever

X0 — ¥ <o, DY) = (.
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As a consequence ihe solution u(f, u®) of (8) occurring in (9) is defined or can
be continued over the whole interval 0={f-= + =, Furthermore since over the
same interval the points

i, e W 0,
x(u(t, 1%} is defined and is a solution of (1) in 0=f< 4 .
Thus we have proved that a p=0 can be found such that if
{11) jx'—q¢"l=p and @(x") = 0,
then x(f, x% is defined i1 0=t 4 co.
Now, let x* satisfy conditions (11) and an arbitrary "e={ be given. Since

x(ut) is uniformly continuous on the hounded and closed region ¥ a ¢=0 can
be found such that

(12) [x(t, X —q¢ ()] = |x(u(, u“))—x(rp(i))| - &,
. whenever
[(f, ) - p(t) <0, O=Ff=x+ oo,

On the other hand because of the stability of p(f) the last ineguality holds for
arbitrary o if

L~ == 1,
w =10 sufficiently small, and this in turn if
(13) ¥ =’ <b=p,
8= 0 sufficiently small. Thus a 0=d-<p can be found such that (I3} imnplies
(12) and this proves the Theorem.

DermniTion 2. A function u(t) is said o be derivo-periodic with period © if
it's first derivative is periodic with period 7.

1t is easy to see that the function af) = (i,(f), ..., 1, _,(f)) is derivo-
periodic if and only if

) = O+ f, k= 1,2 ..., n0=-4
where v (1) are periodic with period r and a,-s are constants (not necessarily
all different from zero).
We are going to prove a theorem analogous to the previous one for the
case of a derivo-perindic solution.

THEOREM 2. Assume that x(u) is periodic in u, with period a.x, @, # 0,
k=m+1,m+2, ...,n-—1,ic

(14 Xy, e M @ T oy iy ) = X, o - ),
k=m+l,m+2, ..., 0—1, (O=m=u-1),
Jor alt nc @ and fet @ be now the set theoretical product of @™, J"+' ... I"~L

ice.
O = EuX [mrix. . x=

where O" is an open and connected region in the m-dimensional space of iy, ..., ty,
qud I* is the inferval —co =i =4 o, k=m+1, ..., n=1; let u = p(f), the
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points p()ye O, 0={f= + e, be a derivo-periodic solution of (8) with period =,
namely
gyl = o)+ af, k=1,2 ..., 0-1,
wihere ey ff)-s are periadic with period v, 1, = a, = ... = a,, = 0 and a, is as in
(14) for k = m+1, ..., n—1; if p(t) is stable in the sense due to Lyapunov and
g(t) = () u=py = X(3(t)).
then the periodic solution ¢() of (1) is stuble with respect to ifs integral surface (2)

Proor. The proof of this theorcin follows the outlines of that of the first
one. This is so especially in proving the first requirement in Definition 1.
Therefore this part of the proof won’t be given in detail, only the necessary
alterations will be pointed out.

Since the projection of p(f) to the subspace 1, ...ty b2 (), .o, pld)}
represents a closed curve there and

(l;‘l(!') C ey ?jl'm(t))e (-)'rrl 0= = e,
a bounded open and connected region ¥™ exists in this subspace such that
(i'{-‘](f). s 'f'm(t))e W (p=f e 4 e

and ¥ O™, The role of ¥ in the proof of Theorem | is played now by the
region :

!,U* — !P’mx Im+1 ® ... X ‘(rl—l

and the first part of the proof can be carried out without any other modifica-
tion. We use the notations introduced in the proof of Theorem 1 in what follows.

In the second part of the proof which we are going to give in detail the
role of ¥ is played by the bounded and open region

g}i" = lflm x !{;:{X D4 1:]_':!‘
where ff; is the interval
I5, u =l = 2[maxie)i 4 o, jv] + L,
k=m+, ..., n—1.

T]]L: nequality corresponding to (12) can be proved ihe following way.
For arbitrary 0={-= + = u non-negative integer N can be found such that

Nrsf= (N .
Since x{y(f)) is periodic with period 1,
x(y(6)) = x(p(t— NTY).
For the components of p(f) we have
Wl —N1)y = 9 ). A= L2 ....0m
im{f—N1) = o {f —Nt)+at—a Nt =
= o)+t —a Nt =
= plt)— N,
k=m+1,m+2, ..., n—1.
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Hence
(15) fun(t — NT) = (0)] = 2 max T« (O] + |4, ]r =<
_ = 2[max {ef)| + [a )]+ 1,
i.e.
(16) p(t— NT)EWE,.
Let u¥ = (uf. ..., u}_)) be defined the following way
uf = w1y, k=12 ...,m,
up = il y--a Nr,  k=m+1,...,n-1
Obviously
(17) [, w0 = plt)] = [t — it — N7

Since (f) is stable, if an arbitrary o =0 is given, a sufficiently small »=>0 can
be found such that

|It‘"—~ y'"] I C R

impiies

(18) Julty 1) = p(t)] <0, 0=t= +
and

{19) {a{t, 1), <., 1) = (L L ah ey

thig in turn means that the points

uft, Wy WE, Ui 4 o,
H D<o, then from (19), (18), (17} and (15} follows
(20 urcyE,.

Since x{u) is uniformly continuous in ¥¥,, if an arbitrary £=0 is given, a
o=>1{} can be found such that :

(%) — Xl — NeY)| <

I (i = N1)| <0

whenever

and - B
e, p(t-NreWt,.

Because of the periodicity property {14) of x(«)
x{u(i, 1")}y = x{u*),

hence

Il

Xt X)—g ()] = [x(u(t, 1) —x(p®)| =

x(a®) —x(p(f— N©))| <e,

it
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[ —p(f — NT)| = |u(t, 1) — p(t)| <0< 1.
Since the fast inequality holds if

|t = y®l <=7
and this it tuen if

[X0— ¢t <d<g, B =0

(6 sufficiently small}, the stability of ¢(f)} with respect to it’s integral surface
has been proved.

4. 1t has been shown in the previous section that the stability of a derivo-
periodic solution of a system in certain cases may guarantee the stability of a
periodic solution of anoiher system with respect to it’s integral surface. It is
therefore of some interest {o see whether standard criteria of stability known
for periodic solutions could be applied to derivo-periodic solutions foo.

We are dealing here with the generalisation of the probably most funda-
mental Andronov — Witt theorem only. This theorem in it’s original form states
under certain differentiability conditions that a periodic solution of a p-dimen-
sional autonomous system is stable if the first variational system corresponding
to the given periodic solution has I as a simple characteristic factor and the
remaining p— ! characteristic factors are in modulus fess than 1. Let us proceed
now with the generalisation of this theorem.

Given the autoromous system
(21) i = Un),

= (U, ..., u,), U= (U, ..., U,), where U(u)€C* in somc open and connected
region @ of the p-dimensional space, assume that it admits a nen-constant
derivo-periodic solution ¢(f) with period v=10, i.e.

) = o+ ad, k=1,2,...,p,

where the o (1)-s are periodic with period v, a4, = 0,k = 1,2, ..., m, (0=m=p),

a, # 0, k = m+1, ..., p; and the points ¢(1)¢ @, 0=f= + o=; assume further-

more that U(u) is periodic in #, with period a,t respectively, & = m-+1, ..., p.
The first variational system of (21) corresponding to p(f) is

(22) v = A(t,
where the p hy p matrix A(f) is given by
xo-[24e))
L du,
[t is easy to sec that A(f) is periodic with period v and further that (22) admits

the periedic function ¢(f) as a solution. From this it follows immediately that
(22) has 1 as a characteristic factor.

Keeping to the assumption and notations made in this section there holds
the following
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THEOREM 3. [If | is a simple characteristic factor of system: (22) an  the re-
maining p—1 characteristic factors are in modulus less than 1, then the derivo-
periodic sofution ¢ (1) of (21) is stable in the sense due fo Lyapunov.

Proor. The proof of the original Andronov — Witt theorem is fairly Jong
and there are surprisingly few modifications te be done there. Therefore we are
not giving the proof of the present theorem in detail. Instead of that we shall
make use of the proof of the quoted theorem as given in [3] pp. 278 — 284 and
point out the modifications {0 he made.

Throughout the proof quoted, with the exception of one stage only, the
periodicity of 7{f) and that of U(x) it’s first and second partial derivatives taken
along 1 = (1) is used and not that of ¢(f). These conditions hold now {oo.

At one stage only, where the new variables z* = (¥, ..., 2%_)) and s are
introduced by '

= TS+ ¢(s) = g(z%, 5)
(formula (28) on p. 281 of [3], TH(s) a periodic regular matrix defined there),
is the periodicity of ¢{s) used to ensure that g(z*, s) is unifornily continuous.
However, the fast assertion holds in our case too since ¢(s) is the sum of two
vectors, one of which is periodic and the other linear in s.
With these alterations the proof quoted yields a proof to our theorem.

5. We are going o apply now the previous results to the study of the be-
haviour of closed geodesics in a Riemannian space. Tools of local differential
geometry only are used.

Let M denote an n-dimensional differentiable manifold with a positive
definite Ricmannian metric, V a simple coordinate neighbourhood of M, where
gi and Iy denote the components of the metric tensor and the Chnc;toffel
symbols, I"erEC‘tl\ ely in the conrdinate system v = (3, .. _, v

Let

iy =f(s) U=s=4 o, fls+1) = f(5)
be a closed geodesic, yC V, s the arc length and

- qoy, f, =4O
fo=10) fo= ;

us
Let us denote by ¥ = 1(3; ¥y, %) the equation of the geodesic with
. . dv(0; v, ¥
vo = 10: e ).y = 2T
s
where s is again the arc length on the latter. Using these notations we are giving
the following
DEFINITION 3. The closed geodesic v (s safd to be stable if
(i} u 0=0 can be feund such that if
—fol =0, {Vo—foi <o

then v(s; yo. Vo) is defined for U=s—=< + <o}
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(it} given an arbitrary ¢ =, ¢ O d-<0 can be found such that
Yool =< [Fo=fol <
implies
1y(8; Yo, ¥o)—F(S)] ~ & wnd
19055 Yoy Fo) (s} <& 0S5 4o

REMARK. [f y is stable in a given coordinate system, then it is stable in
any other admissible coordinate system. This is so hecause a hbounded and open
region R can be found such that

»ZR, RTV

where R is the closure of R, and any admissible coordinate transformation is uni-
formiy continuous in K.

As it is well known the geodesics given in canonical parameter { satisfy
the system of differential equations

Zaf o
(23) dy +I"' u‘} u’} -
d at dt
i=1,2....n

If we introduce the 20 dimensional vector
X={X, oo X ey X))
and put
xp=v k=12, ...,n
an-.‘.' = jrk'

then considering the normal form of system (23)

x!.‘ = Ay g
"
. - _ K s .
(24) Npig =— 3 !H,\,,-J.-.\,,_- "
INED]

one could easily expect that the stability of the closed geodesic + as defined
above amounts to the Lyapunov stability of the periadic sotution
o) = (g1. ..., Far o ovr fan) =
=" .. f]_ ---,)‘:")

of system (24). Now, this is not the case simply because the canonical para-
meter { is not necessarily the arc length but, in general, a linear function of it.

The canonical parameter £ in (23) is the arc length along a solution y(#) if
and only if

Ly = 1.
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i.e. if and only if

n
(25) Z ik Xae oo s XNy Xy 1y = 1
I k=1
along the corresponding solution of (24).

Now, since the tangent vector y of a geodesic given in canonical parameter
is parallelly displaced along the samie in the sense due to Levi-Civita and the
fength of a vector (in the Riemannian — space) is invariant under paralle!
displacement, the function

!
2 g:“!’.‘(xl‘ e -\';,)X”.-.i.\‘,,,: I3
i h=1

i s constant along any selution of (24) and so is obviously

1
{26) Q‘)(\) = 2: gr’k{xl' e xl‘!)xll LT 1.
ik=1
Thus (26) is a firsi integral of the system (24).
From these simple considerations there follows the

Taeorem 4. The geodesic v is stable if and only if the corresponding pertodic
solution ¢ (i) of (24) is stable with respect to ifs integral surface (25).

6. The Sphere. Let us consider the unit sphere with centre at the origin of
the Cartesian orthogonal coordinate system x, v, z:

X4t = L

Our first task is to find a parametrisation such that a whole geodesic, Le. a
great circle of the sphere should lie “well” inside an open region consisting of
regular points oniy. This can be achieved by intersecting the sphere with planes
passing througlt the point (0, 0, — 1) and paralle! to the axes ¥ and x respectively.
Denoting the “slopes™ of these planes by « and v respectively we get the fol-
lowing parametric representation of the unit sphere:

‘- 21
|+
- 2r
1) TR
1424

N USRS,

) T+ uzpre
The parameter lines are the circles passing through the point (0, 0, — 1} and
having there tangents parallel to the axes x and y, respectively. As it is easily

seen, (27) represents a homeomorphism between the open plane on the one
hand and the unit sphere deprived of its “southern pole” on the other.
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It is easy to get now the components g, of the metric tensor, the Christof-
fel symbols I';; and the system of differential equations of geodesics. We omit
the details.

Introducing the notations

X i X i X du X, dv
X = f Xo = "’ Xy = — Xy = —
di dt

the system assumes its normal form:

di]' = _\'3
ilf
dx,
— " = "\"I
di
28 ) 2
(28) dxy 5 NNz 2X,X%, — 607
dat 1+ x3+x3
dx, _ 9 — XaX5 4 20, X,X, + X,X3
i 1+ x7+x3

The first integral (26) and the integral surface (23) is now

A+

29 D(x) = 1
(29) (x) (L2 1)
and

(30) AN

(1433 +x3
respectively.

A periodic solution of (28) lying on the hypersarface (30) of the 4 ditnen-
signal space is

31 gy x, = cosf, x, =sint, x,;= —sinf, x, = cost.

{This corresponds actually to the “equator™ of the sphere given in natural para-
metrisation.)
A parametric representation of the integral surface (30) is

X=Xy X; =, X,=
Xz = V2(uf+ui+ 1) cos dy,
X, = 12013+ ui+ 1) sin oy,

where the

rank of lg;:l = 3.
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The system (8) i.e. the system “equivalent” to system (28) with condition
(30} is in our case:

i, = 205+ ui+ 1) cos uy
(32) i, = [2(u3+ ui+ 1) sin uy
{ty = iy SiN Gy — 11, COS Uy,
The latter system admits the derivo-periodic solution

(33) w(f) 1wy = cost, uy =sind, Uy = t+~g-

corresponding to (31), i.c.
¢(1) = X(t) y=pey-

Since the conditions of Theorem 2 hold, if (33) is stable in the sense due to
Lyapunov then (31) is stable with respect to its integral surface (30). One may
try to apply Theorem 3 (i.e. the Andronov — Witt theerem as modified for the
case of derivo-periodic solutions) to settle the problem of stability of (33).

The tinear system of the first variation corresponding to the solution (33)
is
Zy =-—sintcost.z —sin*t.z, —cost-z
(34) Zy = cos*f-z +-sinfcost.z, —sinf -z

7y = CO8t.z,4sin{-z,.

With some trouble one is able to find a fundamental solufion to the matrix
differential equation corresponding to (34), it is

sint f cosf{ siin f cos {
Z(ty = [—cosi sin f cos ¢ sin® ¢ ]

—1 sin f —cos{
Since Z({f) is periodic with period 27 the fundamental matrix
C=Z ) -Z(t+ 2=)

is the unit matrix and as such has 1 as a triple eigenvalue. Thus system (34)
has 1 as a triple characteristic factor. This means that the theorem quoted above
doesn’t work in this case. There are some results giving sufficient conditions of
stability in case | is a double characteristic factor and all the remaining cha-
racteristic factors are in modulus iess than 1 (see [4]) but the author is un-
aware of general results concerning the case when 1 is a triple characteristic
factor. The obvious stability of the solutions of (34) doesn’t imply in general
the stability of (33).

However, it is perfectly clear that the equator is stable with respect to tie
family of great circles given in natural parametrisation, i.e. (31) is stable with
respect to its integral surface (30).
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The Cylinder. Let us consider now the circular cylinder with radius 1 and
axis z as its axis in the Cartesian orthogonal coordinate system x, v, 2:

X4yt = L

A parametrisation containing a closed geodesic i.e. a parallel circle well
mmside a regular region of the parametrisation is

R— __l' ==
(2 L2y =
(35) y = .

{u 12y 2
¥ = If)_L{(H:-J:- 1.2)1_'.:,
The treatment is now analogous to that of the sphere, we are giving a short

sketch only, :
Introducing the notations
di dr
Xy =1, Xog=1, Xy=—, X;j=—
it dt

the differential system of the geodesics in nrermal form is:

ix,
— = Xy
dt
dx,
— _'\‘}
it
(36) X, XN+ 200, — XX
dt X3+ X3
dx,  —XaXE4 226X, + XX
dt H+x3 '

The first integral (26) and the integral surface (25) is now

X3+ a3

(37) . B(x) = 2T,
x2+x3
and
S 42
(38) XX 2,
Y+ x3

regpectively.
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A periodic solution with period 27 of (36) lying on the hypersurface (38)
of the d-dimensional space is
{3 () 1 x; = cosd, X, =sin{, = —sinf, x; = cost

(This corresponds actually to the parallel circle lying in the piane z = (0.)
A parametric representation of the integral surface (38) is

= x(u):x; = tiychuy, X, = 0, chuy,

Ryl

s o= iy Sl it Xy ==t ST i — 1y,
where the

rank of |=| = 3: w4+ ui=A.
At

System (8). i.e. the system “equivalent™ fo systent (36) with condition (38)
is in our case

. shu, i,
=1 — "L =
cha, chu
. sl gt i
(-—H}) ”i = 2 ..._--.—‘; _,.1__
chay,  chony
,I,'-j".{ = U.

The latter system admits the periodic solution
(41} () sy = sind, 1, = cosd, u, =0
corresponding to {3Y), i.e.

y{{) = X[} w=sny-

Since the conditions of Theorem | hold, (34) is stable with respect to its
integral surface (38) if (41) is stahle in the sense due to Lyapunov, If one tries
to apply the Andronov — Witt theoren (seee.g. [5] p. 275) to settle the problem
of stability of (41) one finds that the first variational equation of (40) correspond-
ing to the solution (41) admits 1 as a triple characteristic factor. Thus we are
confronted with exactly the same critical position as in the case of the sphere.

However, in the present case, clearly, the periodic solution (39) is not stable
with respect to its integral surface (38), the corresponding parallel circle on the
cylinder is not stable with respect to circalar helices even if given in natural
parantetrisation.
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